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(57) Abstract: The nit ention irlates to an accessoD &25) of an electromechanical actuator of a slmduig device. 11 Inch accessory com-
poses a first arm (37) mid a second arm (38). The tint ann (37) composes a first end (37a) and a second end (37b). the first end (37a)
of the first arm (37) compnsmg a first lunge element (39) The second ann &38) composes a first end (38a) and a second end (38b). the
firn& end (iga) of the second ann (38) compnsmg a second lunge element (40) Furthermore, the fn'st Innge element (39) of the first end
(37a) of the first arm (37) is nested ui the second lunge element (40) of the fnst end (38a) of the second ann 08)

(57) Abrege: Un accesson'e (25) d'un actiomieur electromecanique d'un dispositif d'occultation comprend un prenner bras (37) et
un deuxieme bras (38). Le prenuer bns (37) comprend une prennere extrennte (37a) et une deuxieme extremite (37b), la premiere
extrennte (!7a) dn prenner bns (37) compirnant nn premier element de clmuuem (39) Le deuvieme bras (38) comprend une premiere
extrennte (38a) et une deuxieme ex1remite (38b). Ia prennere evtrennte (38a) du deuxieme bms (38) comprenant un deuvieme element
de clmrniere (40) En outre. Ie pirnuer element de clmnuere (39) de la premiere evtnbmte (37a) du premier bms (37) est unbnque dans
le deuxieme element de chanuere (40) de la prennere extiennte (38a) du deuvieme bras (38)
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Description
Titre de Pinvention: Accessoire d'un actionneur electromecanique

d'un dispositif d'occultation, actionneur electromecanique

comprenant un tel accessoire et dispositif d'occultation associe
[0001] La prcscntc invention conccrnc un acccssoirc d'un actionncur clcctromccaniquc d*un

dispositif d'occultation, autrcmcnt dit un acccssoirc pour un actionncur clcctro-

mccaniquc d'un dispositif d'occultation, ainsi qu'un actionncur clcctromccaniquc d'un

dispositif d'occultation, autrcmcnt dit un actionncur clcctromccaniquc pour un

dispositif d'occultation, comprenant un tel accessoire. Ce type d'accessoire est plus

particulierement adapte pour un actionneur electromecanique dit tubulaire.

[0002] La presente invention concerne egalement un dispositif d'occultation comprenant un

ecran entraine en deplacement par un tel actionneur electromecanique.

[0003] De maniere generale, la presente invention concerne le domaine des dispositifs

d'occultation comprenant un dispositif d'entratnement motorise mettant en mouvement

un ecran, entre au moins une premiere position et au moins une deuxieme position.

[0004] Un dispositif d'entrainement motorise comprend un actionneur electromecanique
d'un element mobile de fenneture, d'occultation ou de protection solaire tel qu'un

volet, une porte, une grille, un store ou tout autre materiel equivalent, appele par la

suite ecran.

[0005] On connatt deja des actionneurs electromecaniques d'un dispositif d'occultation

comprenant un carter, un moteur electrique, un support de couple et un arbre de sortie.

Le carter est creux. Le cutter comprend une premiere extremite et une deuxieme

extremite, la deuxieme extremite etant opposee a la premiere extremite. Le moteur

electrique est monte a 1'interieur du carter. Le support de couple obture la premiere

extremite du carter. L'arbre de sortie est dispose au niveau de la deuxieme extremite

du carter. Ces actionneurs electromecaniques comprennent, en outre, une couronne. La

couronne est disposee au niveau de la premiere extremite du carter. De tels actionneurs

electromecaniques sont connus notamment du document FR 3 072 117 A l.

[0006] On connatt deja le document CN 208 924 009 U qui decrii un accessoire d'un ac-

iionneur electromecanique, en particulier iuhulaire. L'accessoire esi realise au moyen
d'une seule piece, autremeni dit d'un unique bras. Cette piece formani 1'accessoire

comprend une premiere exiremiie et une deuxieme exiremiie. La premiere exiremite de

la piece lormant 1'accessoire comprend un premier element de fixation et la deuxieme

exiremite de cetic piece comprend un deuxieme element de 1'ixation. Le premier

element de 1'ixation est configure pour eire assemble avec le deuxieme element de

1'ixaiion, lorsque 1'accessoire esi monte sur 1'aciionneur eleciromecanique.
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[0007] Cepcndant, cei accessoire d'un aciionneur clcciromecaniquc presente I'inconvdnieni

de devoir def'ormer la piece fot7nant cclui-ci, lors du montage de I'accessoire autour du

carter et/ou du suppotx de couple de I'actionneur 8eciromecanique.

[0008J Ainsi, la def'ormaiion de la piece fot7nant I'accessoire lors du montage de cclui-ci sur

I'aciionneur clcciromdcaniquc engendre des prohletnes qual ii6, tels quc la casse de

ccttc piece ou un montage ddleciueux dc I'accessoire sur I'aciionneur eleciro-

mdcaniquc,

[0009J En outre, lc montage de I'accessoirc sur I'actionneur 8ectromecanique par dc-

I'ormation de I'unique piece formant celui-ci en dcariant scs premiere ei dcuxietne ex-

trdmiids I'une par rapport a I'autre n'est pas ais6 ei peu ergonomique pour un opdratcur

ou pour un installatcur.

[0010J On connait cgalcmcni le document US 2012/0031571 A I qui ddcrii un hoiiicr de

palicr pour un aciionncur electromccanique comprenant deux demi-coques, configure

pour logcr deux paliers et etre assemble autour d'un arhre.

[0011] La prdsente invention a pour hut dc rdsoudre les inconvdnients prccitcs ct de

proposer un acccssoire d'un aciionncur eleciromccanique d'un dispositif d'occultation,

un actionneur dleciromdcanique d'un disposiiil d'occultation comprcnant un tel ac-

ccssoire, ainsi qu'un dispositif d'occultation comprcnani un tel actionneur clcctro-

mccaniquc, pct7ncl tant dc laciliicr lc montage de I'accessoirc sur I'actionneur eleciro-

mdcanique et d'amcliorcr I'ergonomic de montage dc I'acccssoire sur I'actionncur

clectromccanique pour un opcratcur ou pour un installateur, tout en cvitant dcs defauts

qualltc.

[0012] A cet egard, la prcscnte invention vise, selon un pretnier aspect, un accessoirc d'un

actionneur electromecanique d'un dispositif d'occultation.

[0013] L'accessoirc comprcnd au moins:

[0014] — un premier bras, le premier bras comprcnd unc premiere extrdmite ct une deuxicmc

cxtrcmite, et

[0015] — un deuxicmc bras, le deuxiemc bras comprcnd unc premiere extrdmite ct une

dcuxicme cxtrcmitc.

[0016] Scion I'invention, la premiere cxtremit6 du premier bras comprcnd un premier

element de charnicre. La premiere cxtrcmit6 du dcuxieme bras comprend un dcuxieme

element dc charnierc. En outre, le premier 616ment dc charnierc de la premiere

extremite du premier bras est imbrique dans le deuxicmc element de charnicre de la

premiere cxtrcmite du dcuxieme bras.

[0017] Ainsi, le premier clement de charnihre de la premiere cxtrcmitd du prctnier bras et le

deuxiemc element de charnicre de la premiere extremite du dcuxieme bras fotxnent unc

chat7tiere.

[0018] De cette maniere, une telle construction de I'accessoirc pcrmet dc faciliter lc montage
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de celui-ci sur 1'aciionneur eqectromecanique ct d'ameliorer 1'ergonomic de montage

de celui-ci sur 1'aciionncur eleciromecanique pour un insiallaieur, ioui en evitant des

del'auis qualite, notammcni une casse dc 1'acccssoire.

[0019] Par consequent, suite a pecartement des premier ei deuxiemc bras de 1'accessoire au

moyen de la charniere 1ormee par les premier ei deuxieme elements de charnicre,

1'accessoire peut etre moniesur 1'actionneur clcciromccaniquc. en pari iculier selon un

mouvement d'insertion de 1'accessoire auiour du carter ei/ou du support de couple.

[0020] En outre, unc iclle construction de 1'accessoirc pcrmct dc simpliAer une gestion in-

dusiriellc dcs composants neccssaircs a la labrication d'actionneurs eqectromecaniques,

notammeni un approvisionnemcnt sur une ligne de labrication des accessoircs a

assembler sur des aciionncurs clcciromccaniqucs, ctani donne quc les premier ci

deuxiemc bras consiituani 1'accessoirc sont re]ies 1'un a 1'autre au moyen des premier

et dcuxieme eqements dc charnierc. L'imbrication du premier element de charnicre ct

du dcuxicme element de charnicre permet quc lcs premier ct deuxiemc bras 1'ormani

1'acccssoire sont attaches ensemble.

[0021J Par aillcurs, la charnicre formcc par les premier et dcuxieme eqements dc charnibrc

auiorisant un ccaricment dcs premier et dcuxiemc bras de 1'accessoire, lors du montage

de 1'accessoire sur 1'actionneur clcctromccaniquc. pcrmct d'cviter d'cndommagcr unc

estiquctte apposce, auiremeni dii collcc, sur le carter de 1'actionneur electromescanique.

[0022] Scion unc caracicristiquc avantageusc dc 1'invention, lc premier &ildmcnt dc charnicxrc

dc la premiere extremitc du prcnticr bras comprend au moins un pion. Le deuxieme

element dc charnierc dc la prcmihrc extrctnitc du deuxihme bras comprmtd au tnoins

un logcmcnt. En outre, lc pion du prctnicr element de charnierc est loge a 1'intcrieur du

logcmcnt du dcuxicme element de charnierc.

[0023] Selon unc autre caracteristique avantagcusc dc 1'invention, le premier element dc

charnicre de la premiere cxtrcmitc du premier bras comprcnd au moins une patte, un

premier pion et un dcuxiemc pion. Le premier pion est solidaire de la patte et le

deuxicmc pion est solidairc dc la patte. Lc dcuxieme eqement de charnierc de la

premiere extremite du deuxicmc bras comprcnd au moins une premiere oreille, une

deuxiemc orcille, un premier logement et un deuxieme logement. Lc premier logcment

est menage dans la premiere orcillc et lc deuxicme logemcnt cst menage dans la

deuxiemc oreille. En outre, lc premier pion du premier clement de charniere est loge a

1'interieur du premier logcment du dcuxieme eqement dc charnierc et le dcuxieme pion

du premier element de charnicre cst loge a 1'interieur du deuxihme logement du

dcuxieme element dc charnierc.

[0024] Scion une autre caractcristiquc avantageuse de 1'invention, le premier clement de

chamiere ct le deuxieme element de chamierc formcnt une liaison pivot.

[0025] Scion une autre caractcristiquc avantageuse de 1'invention, la deuxieme extremite du
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premier bras comprend un premier 616meni dc lixation. La deuxibme cxircmite du

deuxieme bras comprend un deuxiemc element de I ixation. En outre. Ie premier

element de Itxation de la deuxietne exiremiid du premier bras est assemble avcc le

deuxieme element de fixation de la deuxieme exirdmiie du deuxiemc bras.

[0026] Selon unc autre caractdrisiique avaniagcusc dc I'invention, I'accessoirc comprcnd, en

outre, une hutdc. En outre, la huide limiie un dehattemcni angulaire entre le premier

bras ei lc dcuxieme bras, lors d'une rotation du premier bras par rapport au deuxieme

bras au moyen dcs premier ct deuxieme dldments de charnicre.

[0027] Selon unc autre caractdrisiique avaniagcusc dc I'invention, I'accessoirc cst ohienu

par fabrication additive.

[0028] En varianic, lc premier element de charniere de la premiere cxircmiie du premier bras

csi assemhld avcc lc deuxicmc clement de charniere de la premiere cxircmite du

dcuxibme bras par encl iquetagc clasiiquc.

[0029] La prcscntc invention vise. solon un dcuxieme aspect, un actionneur clcctro-

mccaniquc d'un disposiiif''occultation,

[0030J I'actionneur electromecanique comprenant au moins:

[0031] — un carter, le carter ciant crcux, le carter comprenani unc premiere exirdmitc et unc

dcuxicsmc extrdmitd, la deuxicmc cxirdmitd giant opposdc a la premiere extrdmite„

[0032] — un motcur electrique, Ic moteur elecirique eiani montd a I'intcrieur du carter,

[0033J — un support de couple. Ic support dc couple obiurani la prcmicrc exirdmitd du carter.

[0034] — un arbre dc sortie, I'arbrc dc sortie dtant dispose au niveau dc la deuxicme extrdmite

du carter, et

[0035] — un acccssoire conforme a I'invention et tcl que mentionnd ci-dessus, I'accessoirc

ctant monte sur I'actionncur clcctromdcaniquc et dispose au niveau de la prcmicre

extrcmite du carter.

[0036] Cet actionneur clcctromdcaniquc prcscntc des caracteristiques et avantages analogues

a ccux decrits preccdcmment, cn relation avcc I'accessoirc scion I'invention.

[0037] Scion une caractcristiquc avantagcusc dc I'invention, I'actionneur electromdcanique

comprcnd, cn outre, unc couronnc. La couronnc est disposee au niveau dc la prctnierc

cxtrcmitc du carter. En outre, I'acccssoire est monte sur la couronnc.

[0038] La presente invention vise, scion un troisieme aspect, un dispositif d'occultation,

[0039] le dispositif d'occultation comprenant au moins:

[0040] — un ccran, et

[0041] — un tube d'cnroulcment, I'ecran etant cnroulable sur le tube d'cnroulement, et

[0042] — un actionneur electromecanique conformc a I'invention et tel quc mentionnd ci-

dessus, le tube d'em'oulcment etant agencc dc sorte a etre entraine cn rotation par

I'actionneur electromecanique ct I'accessoire etant assemble avcc le tube

d'enroulement.
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[0043]

[0044]

[0045]

[0046]

[0047]

[0048]

[0049]

[0050]

[0051]

[0052]

[0053]

[0054]

[0055]

Ce dispositil d'occultation prcsentc dcs caracterisiiques et avantages analogues a

ccux ddcrits prdcedemment. en relation avec I'accessoire et I'aciionneur clcciro-

mdcanique selon I'invention.

D'autres pariiculariics ci avaniagcs de I'invention apparaitront encore dans la des-

cription ci-aprexs, 1aite cn reldrence aux dessins annexes, donnes a titre d'exemples non

limitatifs et dans lcsquels:

[Fig. I] la [Fig. I] est une vue schdmatique en coupe iransversalc d'unc installation

comprenani un dispositil d'occultation conlorme a un mode dc realisation de

I'invention;

[Fig.2] la [Fig.2] cst unc vuc schcmatique en perspective de I'installation illustree a

la [Fig. I];
[Fig.3] la [Fig.3] cst unc vuc schcmatique en coupe axiale ei pariiellc dc I'installation

illustrdc aux I'igurcs I ci 2, monirani un actionneur dlectromdcanique de I'installation,

qui csi conforme a I'invention;

[Fig.4] la [Fig.4] est une vue schdmatiquc dc face et particlle de I'actionneur dleciro-

mdcanique illustrc a la (Fig.3] comprenant un acccssoire conf'orme a un mode de rea-

lisation de I'invention;

[Fig.S] la [Fig.S] cst unc vuc schcmaiique en coupe ei pariiellc dc 1'aciionneur clcc-

iromecanique illustre aux figures 3 ct 4, selon un plan dc coupe IV-IV de la [Fig.4]

passant par un axc de rotation d'un arbrc dc sortie de I'actionncur dlectromccanique;

[Fig.6] la [Fig.6] est une vue schdmatiquc en perspective dc I'accessoire illustrc aux

figures 4 et 5, illustrant un premier ct un dcuxietne bras de I'acccssoirc, les prcmicr et

dcuxicme bras ctant dans unc position fermde;

[Fig.7] la [Fig.7] cst unc vuc schcmatique en perspective et dclatce de I'accessoirc

illustrc aux figures 4 a 6;
[Fig.8] la [Fig.8] cst unc vuc schcmatique en coupe de I'accessoire illustrc aux

figures 4 h 7, dans unc position ouvertc dcs premier et dcuxieme bras;

[Fig.9] la [Fig.9] cst unc vuc schcmatique en perspective de I'actionneur electro-

mccaniquc ct dc I'acccssoire illustrcs aux figures 4 8 8, lors dc I'assemblage de

I'accessoirc sur I'actionneur electromecaniquc; et

[Fig.10] la [Fig.10] cst unc vuc schcmatique en perspective de I'actionneur dlectro-

mecanique et de I'accessoirc illustres aux figures 4 h 9, suite a I'assemblage dc

I'acccssoire sur I'actionncur electromecanique.

On decrit tout d'abord, en reference aux figures I ct 2, une installation 100

comprcnant un dispositif de fetmeture, d'occultation ou de protection solaire 3

conforme h un mode de realisation I'invention. Cctte installation 100, installce dans un

batiment, non represente, comportant une ouverture I, fenctre ou porte, est equipde
d'un ecran 2 appartenant au dispositif de fermeture, d'occultation ou dc protection
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[0056]

[0057]

[0058]

[0059]

[0060]

[0061]

[0062]

[0063]

[0064]

[0065]

[0066]

[0067]

[0068]

solaire 3, en pariiculicr un volei roulani moiorise.

Le dispositil de fermeiure. d'occultation ou dc protection solaire 3 esi par la suite

appele «disposiiif d'occultation rc Le dispositil d'occultation 3 comprend I'ecran 2.

Le dispositil de fermeiure, d'occultation ou dc protection solaire 3 peut eire un volei

roulant, un store en ioile ou avec des lames orientahlcs, ou encore un portail roulant.

La prcscnic invention s'applique a tous les types dc disposiiil''occultation.

Ici, I'installation 100 comprend lc disposiiil'd'occultation 3.

On dkcrit. en rdl'ercnce aux ligures I ct 2, un volet roulani conlorme a un mode de

rdalisation de I'iltvclttfo11.

Lc dispositil d'occultation 3 comprend un iuhe d'enroulemcnt 4 ei un dispositil''entraincmcni

moiorise 5. Lc dispositif d'eniramemcnt motorisd 5 comprcnd un ac-

iionneur clcctromccaniquc 11 illustre a la [Fig.3].

L'ecran 2 csi conligurd pour etre dcplace, autrement dii cst ddplacc. au moyen du

disposiiil d'cntrainement motorisc S ci, plus pariiculicrement, de I'actionneur 61ectro-

mccaniquc 11.

Ici, I'ccran 2 du dispositif d'occultation 3 cst enroulc sur le tube d'enroulemeni 4

enirainc par le dispositil'd'entrainement motoris6 S. Ainsi. I'dcran 2 csi mobile entre

une position enrouldc, cn pariiculier haute, et unc position ddroulce, en pariiculicr

basso. Autrcment dit, I'gcran 2 csi enroulahle sur lc tube d'enroulemeni 4. En outre, lc

tube d'enroulcmcni 4 cst agencc dc sortc 0 cire cntraind cn rotation par I'aciionncur

clectromccanique 11.

Avantageusemcnt, lc dispositif d'occultation 3 comprend, en outre, un coffrc 9.

L'ecran 2 cst dispose, autrctnent dit est configure pour etre dispose, au moins en

partie a I'intcrieur du coffrc 9, cn particulier dans une configuration assemblde du

dispositif d'occultation 3.

L*ccran 2 du dispositif d'occultation 3 cst un ccran dc fenneture, d'occultation et/ou

dc protection solairc, s'cnroulant et sc dcroulant autour du tube d'cnroulement 4, dont

le diamctrc intgricur cst supcrieur au diambtre externc dc I'actionneur electro-

mccaniquc 11, de sortc quc I'actionneur clcctromccaniquc 11 peut etre insere dans le

tube d'enroulcmcnt 4, lors de I'assemblage du dispositif d'occultation 3.

Le dispositif d'occultation 3 ct, plus particulibrement, lc dispositif d'cntrainctncnt

motorise S comprcnd I'actionneur glectromecanique 11, cn particulier dc type

tubulaire.

Celui-ci permet de mettre en rotation le tube d'cnroulcment 4 autour d'un axe de

rotation X, dc sorte a ddplacer, en particulicr derouler ou enroulcr, I'ecran 2 du

dispositif d'occultation 3.

Ainsi, I'ccran 2 peut etre enroule et deroule sur lc tube d'cnroulement 4. Dans I'etat

monte, I'actionncur electromecanique 11 est insere dans le tube d'enroulcment 4.
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Avantageuscment, le disposiiil''occultation 3 comprcnd, en outre, deux coulisses

laidralcs 6. Chaque coulisse latcrale 6 comprend une gorge 41. Chaque gorge 41 de

I'une des coulisses laidralcs 6 coopere, autrement dit csi conf'iguree pour coopercr,

avec un bord lateral 2a de I'dcran 2, en particulier dans la conliguraiion assemblee du

disposiiif d'occultation 3, de sorie a guider I'ecran 2, lors du dcplacement, en par-

iiculier lors de I'enroulement ei du deroulemcni, de I'dcran 2. en pari iculier auiour du

tube d'cnroulemeni 4.

Dc maniere connuc, le volet roulant, qui I'orme le disposiiil'd'occultation 3. comporte

un tablier comprenant dcs lames horironiales articuldes les uncs aux auircs, I'ormani

I'dcran 2 du volei roulant 3. ct guidees par les deux coulisscs laidrales 6. Ces lames

soni jointives lorsquc le tablier 2 du volet roulani 3 aitcint sa position basso dcroulce.

Dans le cas d'un volci roulant, la position haute cnrouldc correspond a la mise en

appui d'une lame d'exirdmitd finale 8, par exemple en forme de L, du tablier 2 du volet

roulant 3 contre un bord du cofl re 9 du volet roulani 3 ou a I'arrct de la lame

d'extremitd finale 8 dans unc position dc tin dc course haute programmde, En outre. Ia

position hasse ddrouldc correspond a la misc en appui de la lame d'extrdmiig finale 8

du tablier 2 du volct roulant 3 contre un seui17 de I'ouveriurc I ou a I'arrgt dc la lame

d'cxtrcmitc finale 8 dans une position de lin de course hasse programmcc.

La premiere lame du volet roulani 3, opposde a la lame d'cxircmitd finale 8, cst rcliec

au tube d'cnroulcmcni 4 au moyen d'au moins unc articulation 10, cn particulier 011c

piece d'attache cn fonnc dc bande.

Lc tube d'enroulemcnt 4 est dispose a I'intdricur du coffre 9 du volet roulant 3. Lc

tablier 2 du volet roulant 3 s'enroule et sc ddroule autour du tube d'cnroulcmcnt 4 ct

cst loge au moins en partie a I'intdrieur du coffrc 9.

De maniere gendralc, lc coffrc 9 cst dispose au-dessus de I'ouverture I, ou cncorc cn

partie supcrieurc dc I'ouverture l.
Lc dispositif d'entrainemcnt motorise 5 est commandk par une unite dc commande.

L'unite dc commandc peut etre, par exemple, unc unite de conunandc locale 12.

L'unite de commando locale 12 peut etre rcliec cn liaison filairc ou non filaire avec

une unitd dc commandc centrale 13. L'unitd de commande centrale 13 pilote I'unite de

commande locale 12, ainsi quc d'autres unites de commandc locales similaires et

rcpartics dans le bartiment.

Le dispositif d'entrainement motorise 5 est, dc preference, configure pour executer

les commandes de deplaccment, notammcnt de deroulement ou d'enroulcment, de

I'ccran 2 du dispositif d'occultation 3, pouvant etre emises, notamment, par I'unite de

cortunande locale 12 ou I'unite de commande centrale 13.

L'installation 100 comprend soit I'unite de commande locale 12, soit I'unite de

cortunande centrale 13, soit I'unite dc commande locale 12 et I'unite de commande
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cenirale 13.

On dhcrit a prdscni, plus en detail et cn ref'drence aux figures 3 a S, le dispositil''entrainemcni

moiorise 5, y compris I'aciionneur electromdcanique I I, apparienani a

I'installation 100 des Iigures I ei 2.

L'aciionncur electromecanique 11 comprend au moins un carter 17, en particulier

iuhulairc, un moteur clcctrique 16, un support dc couple 21. pouvant egalemeni etre

appele « igic d'aciionneur» ou «point lixe», et un arhre de sortie 20.

Lc motcur electrique 16 csi montd, autrement dii esi configure pour etre monte. a

I'inierieur du carter 17, cn pat7iculier dans unc cont iguration assemhldc dc I'actionneur

dlcctromdcaniquc I l.

Le moieur dlcctrique 16 esi reprcscnie par son enveloppc a la [Fig.3], sans ddiails sur

ses elements consiitutils intcrnes. Lc moteur electrique 16 n'esi pas reprdsenid a la

[Fig.5].

Avantageusement, lc motcur electriquc 16 comprend un rotor ct un stator, non re-

presentcs ct pcs itionncs dc maniere coaxiale autour dc I'axe de rotation X, qui est

cgalcment I'axe de rotation du tube d'cnroulcment 4 cn configuration montce du

disposiiif d'entraincmcni moiorisd 5.

Avantageusement, lc moicur dlectriquc 16 pcui 61rc dc type sans halais a com-

mutation elecironiquc, appeld egalement «BLDC» (acronyme du tcrmc anglo-saxon

BrushLcss Direct Current) ou «synchronc a aimants permancnts», dc type asynchrone

ou de type a courant continu.

Dcs moycns de conunandc dc I'actionneur electromccanique 11, pertnettant le de-

placmncnt dc I'ccran 2 du dispositif d'occultation 3, sont constitucs par au moins une

unite dc controle 15, cn particulier une unite clcctronique de controlc. Cette unite de

controle 15 apparticnt h I'actionneur clcctromccanique 11 ct est apte a mettre cn fonc-

tionnement Ic motcur electrique 16 dh I'actionneur clcctromecaniquc 11 et, en par-

ticulicr, a permettre I'alimentation cn cncrgie electrique du moteur dlectrique 16.

Ainsi, I'unitd de controlc 15 commandc, notammcnt, le moteur electriquc 16, de sortc

a ouvrir ou fcnncr I'ccran 2, comme dccrit prdccdcmment.

Lcs moycns de commandc dc I'actionneur clcctromecaniquc 11 comprennent des

moyens matericls et/ou logicicls.

A titrc d'exemple nullcmcnt limitatif, les moyens matcricls peuvent comprcndre au

moins un microcontroleur 31, illustre a la [Fig.3].

Le dispositif d'cntraincment motorisc S comprend I'unitd de controle 15. L'unitd dc

controle 15 est relice electriquement au motcur electrique 16.

Avantageusement, I'unitd dc controle IS comprend, cn outre, un premier module dc

communication 27, comme illustre a la [Fig.3], cn particulier de reception d'ordres dc

cortunande, les ordres de conunandc etant cmis par un cmctteur d'orrhcs, tel que
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I'unite de commande locale 12 ou I'unite de commande cenirale 13, ces ordres eiant

desiinds a commander le dispositil'd'entrainement motorisd 5.

Le premier module de communication 27 de I'unite de controlc 15 est de type sans

I'il. Le premier module de communication 27 esi cont igurd pour recevoir dcs ordres dc

commande radiodleciriques.

Avaniageusement, le premier module de communication 27 peui egalement

pennetire la rdccpiion d'ordres de commande transmis par des moyens filaires.

L'unite de controlc I S, I'unitd de commando locale 12 ei/ou I'unite de commande

cenirale 13 peuvent etre en communication avec unc station mdtdorologique deportee a

I'cxidricur du hatimcni, incluani, notamment, un ou plusicurs captcurs pouvant eire

cont'igurcs pour dktermincr, par exemple, unc tcmpdrature, unc luminosiid ou encore

une vitesse dc vent.

L'unitd de controle 15, I'unite dc commande locale 12 ei/ou I'uniid de commande

ccniralc 13 pcuvcnt dgalement etre en communication avcc un serveur 28„de sorte a

coniroler I'actionneur clcctromccaniquc 11 suivant des donndcs miscs a disposition a

distance par I'inicrmcdiairc d'un rcscau de communication, en pariiculicr un reseau

internet pouvani circ relic au serveur 28.

L'uniic dc conirolc IS peut etre commandcc a partir de I'unitd de commandc locale

12 ci/ou centrale 13. L'unite de commande locale 12 et/ou cenirale 13 cst pourvue d'un

clavier dc commande. Le clavier dc commandc dc I'unitd de commande locale 12 ou

centrale 13 comprcnd un ou plusicurs elements de sdlection 14 et, dventuelleinent, un

ou plusicurs clcmcnts d'affichage 34.

A titre d'cxcmples nullemcnt limitatifs, les clctncnts de sdlection peuvcnt etre des

boutons poussoirs ou dcs touches sensitivcs, les elements d'affichagc peuvcnt etre des

diodes electroluminesccntes, un afficheur LCD (acronyme du tenne anglo-saxon

«Liquid Crystal Display») ou TFT (acronymc du terme anglo-saxon c& Thin Film

Transistor»). Lcs clcmcnts de selection ct d'affichage peuvent etre cgalemcnt rcalisds

au moyen d'un dcran tactile.

Avantagcuscmcnt, I'unite de commandc locale 12 et/ou centrale 13 comprcnd au

moins un deuxicmc module dc communication 36.

[0098] Ainsi, lc deuxieme module de communication 36 dc I'unitd de commande locale 12

[0099]

[0100]

ou centrale 13 est configurd pour emettre, autrement dit emet, dcs orthos dc

commande, par des moyens sans fil, en I'occunencc radioclcctriqucs, et, dven-

tuellcment, par des moyens filaires.

En outre, le deuxicmc module dc communication 36 de I'unite dc conunande locale

12 ou ccntrale 13 peut egalement etre configure pour recevoir, autrcmcnt dit rc9oit, des

ordres dc commande, en particulicr par I'intermcdiairc dcs memes moyens.

Le deuxieme module de communication 36 dc I'unite de commande locale 12 ou
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cenirale 13 est cont'igurc pour communiqucr, autrement dit communique, avec le

premier module de communication 27 de I'unite de controle l5.

Ainsi, le deuxieme module de communication 36 de I'unite de commande locale 12

ou cenirale 13 dchangc dcs ordres dc commande avec lc premier module dc commu-

nication 27 de I'unite dc conirole 15, soil de maniere monodirectionnelle soir de

maniere bidireciionnelle.

Avantageuscmcnt. I'uniid de commando locale 12 esi un point de commando.

pouvani Eire I'ixc ou nomade. Un point de commando I ixc pout Eire un boitier dc

commande destind a etre fixd sur unc facade d'un mur du batiment ou sur unc lace

d'un cadre dormant d'unc lencirc ou d'une porte. Un point dc commande nomade pcui

etre une ielecommandc, un tclcphone intelligent ou une iablettc.

Avaniageusement, I'unite dc commande locale 12 ei/ou ccniralc 13 comprend. en

outre, un controlcur 35.

Lc dispositif d'cniraincmcnt motorisc 5, cn particulier I'uniid de conirole I5, cst, de

preference, configure pour executer des ordres dc commande de ddplaccmcni,

notamment dc I'ermeture ainsi quc d'ouveriurc, dc I'ccran 2 du dispositif d'occultation

3. Ces ordres de commande pcuvcnt etre cmis. notammcni, par I'uniid de commando

locale I 2 ou par I'unitd de commande ccnirale 13.

Le dispositif d'enirainemeni moiorisd 5 peui etre conirolc par I'utilisaieur, par

cxcmple par la rcccpiion d'un ordrc dc commandc corrcspondant a un appui sur lc ou

I'un des dldments dc selection 14 dc I'unite dc commande locale 12 ou centrale 13.

Lc dispositif d*cntraincmcnt motorisc 5 peut dgalernent gtre controld automa-

tiquctrtcnt, par cxcmple par la reception d'un ordre de cornmande corrcspondant h au

moins un signal provenant d'au moins un captcur et/ou a un signal provcnant d'une

horloge de I'unite dc controle 15, cn particulier du microcontroleur 31. Lc capteur et/

ou I'horloge peuvent etre intdgrcs a I'unite de commandc locale 12 ou a I'unitg de

commande ccntralc 13.

Ici, I'actionncur dlectromecanique 11 comprcnd, cn outre, un cgble d'alimentation

electriquc 18.

Avantageusemcnt, I'unitd dc controle 15 peut etre alimentdc cn dnergie glectrique au

moyen du cgblc d'alimentation electrique 18 connectd electriquement a au moins une

source d'alimentation en energie electrique, non reprcscntec, pouvant etre, par

exemple, un reseau d'alimentation en dnergie clcctriquc, notamment du secteur, et/ou a

une battcrie, pouvant etre rechargeable, notammcnt au moyen d'un panneau photo-

voltaiquc ou d'un chargcur.

Ainsi, le cable d'alimentation electriquc 18 pennct une alimentation en dnergie

electriquc a partir de la ou des sources d'alimentation en energie electrique.

Le carter 17 est creux. Le carter 17 comprend une premiere cxtremite 17a et unc



WO 2022/233700 PCT/EP2022/061372

[01 I I]

[01 I2]

[OI 13]

[01 l4]

[0115]

[01 I 6]

[0 I l7]

[0118]

[0119]

[0120]

[0121]

[0122]

[0123]

[0124]

deuxibme extrdmite 17h. La deuxibme extrdmiid 17h est opposce a la premiere

exirdmitc 17a. L'arhre de sotxie 20 esi dispose, autremeni dit est configure pour etre

dispose, au niveau de la deuxietne exiremiid 17h du carter 17, en particulier dans la

colif'iguraiion assemblee de I'aciionncur eleciromecanique I I.

L'aciionncur electromecanique 11 comprend, en outre, une couronnc 30. La

couronne 30 est disposdc, autremcni dit csi conf'iguree pour etre disposde. au niveau de

la premibre exirdmiid 17a du carter 17, cn patxiculier dans la con0guration assemhldc

de I'actionneur dleciromdcanique I I.

Ici. Ie caricr 17 dc I'actionneur dlectromdcanique I I esi dc Iormc cylindriquc.

notammeni dc rdvolution auiour de I'axe de rotation X, ei est ouvcrt a chacune de ses

extremiids 17a, 17h.

Avaniageusement, lc carter 17 esi un tube presentant une section circulaire.

Dans un exemple de realisation, le carter l7 cst realise dans un maicriau mdiallique.

La maticrc du catxcr de I'aciioliiicur eleciromccanique n'est pas limitativc ct pcui ilrc
differcnte. Il peut s'agir, cn particulier, d'une maticre plastique.

Avantageusement, I'actionneur clcciromdcaniquc 11 comprend, cn outre„un

rdducteur l9.

Lc type et lc nomhre d'ciagcs dc rdduction du rdducteur ne soni pas limitatifs.

Le rdducteur 19 est reprcscnic par son enveloppc a la [Fig.3], sans details sur ses

clcmcnts constiiutifs interncs, qui soni connus cn soi.

Avantagcuscmcnt, I'actionncur clectromecanique 11 comprend, en outre, un frein 29.

A titrc d'exemplcs nullcment limitatifs, lc frein 29 peut Etre un frein a ressort, un

frelfl a came, un frcin magnctique ou un frein dlectromagnetiquc.

Lc frein 29 cst configure pour freiner ct/ou pour bloquer mi rotation I'arbrc dc sortie

20, de sorte a rcguler la vitesse dc rotation du tube d'enroulemmit 4, lors d'un dc-

placement de I'ecran 2, ct a maintcnir bloqud lc tube d'cnroulement 4, lorsque

I'actionneur clcctromccaniquc 11 est dcsactivc electriquemmit.

Ici ct cormnc visible a la [Fig.3], le frein 29 est configurd pour etre dispose,

autremcnt dit cst dispose, entre le moteur clcctriquc 16 et le rcducteur 19, c'st-a-dire a

la sortie du moteur clcctriquc 16, en particulicr dans la configuration asscmblde de

I'ctionneur clcctromecaniquc 11.

En variante, non rcprdsentee, le frein 29 est configure pour etre disposd, autremmit

dit est dispose, cn particulier dans la configuration asscmblde dc I'actionneur electro-

mecanique 11, cntrc I'unite de controlc 15 ct le moteur clcctriquc 16, autrement dit a

I'entree du moteur electrique 16, ou entre le reducteur 19 ct I'arbre de sortie 20,

autrement dit a la sortie du rdducteur 19, ou encore entre deux ctagcs dc reduction du

reducteur 19.

Avantageusement, le rcductcur 19 et, eventuellemcnt, le frein 29 sont montes,
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autrement dit sont configurgs pour eire monigs, a I'interieur du carter 17 de

I'actionneur gleciromecanique I I. en pariiculier dans la cont'iguraiion assemhlge de

I'aciionneur clcciromgcaniquc 11.

Avaniageusement, le reducteur 19 csi accouple, auircmeni dii est con l'igure pour etre

accouple, avec le rotor du moieur glectrique 16, en particulier dans la conl iguration

assemblee de I'aciionncur eleciromecanique I l.

L'aciionncur electromecanique 11 pcui dgalement comprendre un disposiiil; non re-

prdscnte, de ddtcction de I'in dc course ei/ou d'obstacle. ce disposiiif pouvani etre

mdcaniquc ou glectronique,

Lc tube d'enroulemcnt 4 est entrame en rotation autour dc I'axe de rotation X ei du

carter 17 de I'actionneur dleciromdcanique I I en dtani souienu par I'niermgdiaire de

deux liaisons pivot. La prcmietc liaison pivot est rdalisde au niveau d'une premiere

extremitd du tube d'cnroulemeni 4 au moyen dc la couronnc 30 inscrdc autour de la

premiere cxtrcmite 17a du carter 17 de I'actionncur dleciromecanique 11. La couronnc

30 permet ainsi de real iscr un palier. La dcuxieme liaison pivot, non reprcscntce a la

[Fig.3], est rdalisge au niveau d'une deuxicmc cxiremitd du tube d'cnroulement 4„non

visible sur cci.te figure.

Lc suppori. dc couple 21 ohture, autrcmcni dii est cont igurc pour obturer, la premicsre

exirgmite 17a du carter 17, en pariiculicr dans la configuration asscmblde de

I'ciionncur elcciromdcanique 11.

Ainsi, lc support dc couple 21 est dispose, autrcment dit est configure pour etre

dispose, au nivcau dc la prcmihrc extrctnitc 17a du c'trter 17, en particulicr dans la

configuration assemblee dc 1'actionneur electrotnecanique 11.

Avantageusemcnt, lc support dc couple 21 est cn saillie au nivcau de la prcmicrc

extrcmite 17a du carter 17 de I'actionneur dlectromecanique 11, cn particulier

I'extrcntltc 17a du carter 17 reccvant la couronne 30.

Avantagcuscmcnt, lc support dc couple 21 de I'actionneur electromecanique 11 est

configure pour fixer I'actionncur clcctromdcanique 11 sur un bgti 23, en particulier a

unc joue du coffrc 9.

Ainsi, le support dc couple 21 pet7net de rcprcndre les efforts exercds par

I'actionneur clcctromecaniquc 11, en particulicr lc couple cxerce par I'actionneur dlcc-

tromccaniquc 11, par rapport a la structure du bartiment. Lc support de couple 21

pcrtnct avantagcuscmcnt de rcprendre, en outre, des efforts exerces par le tube

d'enroulement 4, notamment lc poids du tube d'enroulcment 4, de I'actionneur clcctro-

mecanique 11 et de I'ecran 2, ct d'assurcr la reprise de ccs efforts par la structure du

batiment.

Avantagcusement, le support de couple 21 est fixe, autrement dit cst configure pour

etre fixe, au carter 17 au moyen d'un ou plusicurs elements de fixation 24, cn par-
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ticulier dans la cont'iguration assemblee de I'aciionneur electromecanique 11.

Ici ct tel qu'illusirc aux I'igurcs 4, 5, 9 ct 10, les elements de I'ixaiion 24 soni dcs vis

de I'ixation ei des rainures emmancheies dans des echancrures.

Le type des elements de I ixaiion du support de couple au carter nc soni pas limitatifs

et pcuvcni etre dif'ferenis. Ils peuveni eire, par exemple, des hossages, des elements de

I'ixaiion par encliqueiage clastique ou une comhinaison dc ces dilfercnis elements de

I'ixation.

Avaniageusement, lc support de couple 21 comprcnd une premiere partic 2 I a ct une

deuxihme pariie 21h.

Avaniageusement, la prcmihrc pariic 21a du support de couple 21 csi conliguree pour

coopcrer, auircmcnt dii coophrc, avec le carter 17 de 1'aciionncur clcctromccaniquc I I,

cn pariiculicr dans la cont'iguraiion assemblee de 1'actionneur e]ectromecanique 11. En

outre, la deuxietnc partic 2 lb du support dc couple 21 est con l iguree pour coopcrer,

autrcment dit coopeic, avcc le hati 23, en pariiculicr dans une conttguralion assemblee

dc I'actionneur clcctromccaniquc I I dans lc dispositif d'occultation 3.

Avantageusement, la realisation du support de couple 21 comprenani les premiere ei

dcuxicme pariies 21a, 21h cn une seule piece pcrmci d'ameiliorcr la rigiditd du support

de couple 21.

Avaniagcuscmcnt, au moins unc portion de la prcmihrc partic 21a du support de

couple 21 csi de lormc gencrale cylindrique et cst disposce a I'intcricur du carter 17 de

I'actionneur clcctromccaniquc 11, en particulicr dans la configuration asscmblde de

I'ctionncur electromccaniquc 11.

Avantagcuscmcnt, un diametre cxtcricur d'au moins une portion de la deuxictnc

partie 21b du support de couple 21 cst supcrieur a un diametre exterieur du carter 17 de

I'ctionneur clcctromccaniquc 11.

Avantageusemmit, lc support de couple 21 comprcnd, en outre, une butee 21c. En

outre, la butce 21c est cn appui, autrement dit est configurce pour etre en appui, avec le

carter 17, au niveau de la prcmihrc cxtremite 17a du carter 17, en pai1iculicr dans la

configuration assemblee de I'actionneur electromecanique 11.

Ainsi, la butcc 21c du support de couple 21 pcrmct de limiter I'enfoncmncnt de la

premiere partie 2 la du support de couple 21 dans le carter 17, suivant la direction de

I'axe de rotation X.

En outre, la butce 21c du support de couple 21 dclimite les premihre ct deuxieme

parties 21a, 2 lb du support dc couple 21 I'unc par rapport h I'autre.

Ainsi, scule la premiere partic 21a du support de couple 21 cst disposee h I'intdrieur

du carter 17 de I'actionneur electromecanique 11, suite h I'emmanchement du support

dc couple 21 a I'intericur du carter 17, jusqu'a la butee 21c, en particulicr dans la

configuration assemblee de I'actionneur electromecanique 11.
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lci, la hutec 2 1 c du support de couple 21 comprend un epaulemcni ei, plus pariicu-

lieremeni, elle esi rcalisere sous la I'orme d'une collereite, en pariiculier de formc cy-

lindrique et a generairicc reciiligne.

Ici ct comme illustrc aux figures 5 ei 9, la couronne 30 esi disposce ou inserce,

autrement dit csi configuree pour etre disposee ou inseree. autour d'une partie du

support de couple 21, noiammeni la deuxierrre partie 2 I h du support de couple 2 I, cn

pariiculier dans la conliguraiion assemblee de I'aciionneur electromccaniquc I l.

Avaniageusement, la couronne 30 est libre en rotation auiour du support dc couple

21, cn pariiculier de la deuxicme par7ie 2 lb du support de couple 2 I.

En varianie et comme illuslre a la [Fig.3], la couronne 30 est disposec ou inscrec,

autremcnt dit csi configurec pour etre disposec ou in scree. autour d'ne partie du carter

17, en pariiculier dans la configuration assemblee de I'aciionncur clcctromccanique I I.

Dans ce cas, la couronne 30 est libre en rotation autour du carter 17.

Dans une autre variantc, non reprcscnicc, la couronne 30 est disposce ou insdrce,

autremcnt dit csi configurec pour etre disposcc ou inserec. d'unc part, autour d'une

pariie du support dc couple 21, noiammeni la dcuxibme partie 2 lb du support de

couple 21, et, d'autre part, autour d'unc partic du carter 17 dc I'aciionneur clcctro-

mcrcanique 11, cn particulier dans la configuration assemhlcc dc I'aciionneur clcctro-

mccaniquc I 1. Dans un tel cas, la couronne 30 pcut eire libre cn rotation, d'une part,

autour du support dc couple 21. cn particulicr dc la dcuxibme partie 21h du support de

couple 21, et, d'autre part, autour du carter 17 de 1'actionneur electromccanique 11.

Avantageusemmrt, lc support dc couple 21 comprcnd, en outre, un couvcrclc, non rc-

prcsmrtc. En outre, le couverclc est monte, rrutrcment dit est configurd pour etre monte,

sur lc support dc couple 21, notammmrt sur la deuxibme partie 21b du support de

couple 21, en particulicr dans la configuration assemblee de I'actionneur dlectro-

rnccanique 11.

Avantagcuscmcnt, lc support dc couple 21 de I'actionneur electromecanique 11

supportc, autrcmcnt dit est configure pour supporter, au moins une partie de 1'unite dc

controle 15, cn particulier dans la configuration assemblee de I'actionneur dlectro-

mecaniquc 11.

Ici et tcl qu'illustre aux figures 3 ct 5, I'unite de controle 15 est ainsi disposce,

autrement dit integrce, a I'intdricur du carter 17 de I'actionncur electromdcanique 11.

En variantc, non reprcscntde, 1'unite de controlc 15 cst disposee a 1'cxterieur du

carter 17 dc I'actionneur clcctromdcaniquc 11 ct, en particulicr, montde sur le coffre 9

ou dans lc support dc couple 21.

Avantageusement, le support de couple 21 comprcnd, en outre, au moins un

dispositif de selection, non rcpresente, en particulicr un bouton, pouvant etre, par

exemple, dc type poussoir.
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Ce ou ccs dispositifs de selection sont configurgs pour realiser un rgglage de

I'actionneur dleciromecanique I I au travers d'un ou plusieurs modes de cont'iguraiion,

appairer avcc I'aciionncur electromecanique I I une ou plusieurs unites de commande

12, 13, rcinitialiser un ou plusieurs paramctres. pouvani eire, par exemple, une position

de I'in de course, reinitialiser la ou les unites de commande 12. 13 appairees ou encore

commander lc deplacement dc I'ecran 2.

Avantageuscmcnt. Ie support de couple 21 comprend. en outre. au moilts un

disposiiil d'aITichage, non represente.

Cc ou ccs dispositifs d'aft'ichage soni conf'igurds pour al'I'icher une indication

visuclle, pouvani dirc, par exemple. reprdseniaiivc d'un mode de I'onctionnement dc

I'aciionneur clcciromccaniquc 11, en pariiculicr un mode de cont'iguration ou un mode

de commandc, ou encore d'un ctat d'un organe du disposiiil d'entrainement motorisd

5.

Avantageusement, lc dispositif d'aITichagc comprend au moins une source

d'eclairagc, non rcprcsentce, en particulicr unc diode 61ectroluminesccnie„monidc sur

une carte dlectroniquc ct, cvcntucllement, un capoi transparent ou lranslucide et/ou un

guide de lumierc, pour permettre le passage de la lumibrc dmise par la source

d'cclairage.

Avaniagcuscmcnt, le dispositif de sdlection ei le disposiiit d'alfichage soni rclids

clcciriqucment. auircmcni dii soni configures pour etre relics clcciriquement. a I'unite

dc controle 15.

Lc support dc couple 21 pcut comprendre soit le ou les dispositifs de sdlection soit le

ou les dispositifs d'affichagc, soit lc ou les dispositifs de selection ct lc ou lcs dis-

positifs d'affichagc.

Avantagcuscmcnt, I'arbrc dc sortie 20 dc I'actionneur electromecanique 11 cst

dispose a I'intcrieur du tube d'enroulemcnt 4 et au moins en partie a I'exterieur du

carter 17 de I'actionncur dlectromecanique 11.

Avantageusemcnt, une cxtrdmitc dc I'arbrc dc sortie 20 est cn saillic par rapport au

carter 17 de I'actionncur dlectromecanique 11, cn particulier par rapport a la deuxicme

cxtrcmitc 17b du carter 17 opposdc a la premiere cxtrcmitd 17a.

Avantagcuscment, I'arbrc dc sortie 20 dc I'actionneur clcctromecanique 11 cst

configure pour entrainer en rotation un element de liaison 22 relid au tube

d'enroulcment 4. L'element de liaison 22 est rdalisc sous la forme d'une roue.

Lors de la mise en fonctionnement de I'actionncur clcctromccanique 11, le motcur

electriquc 16 ct le rcductcur 19 entrainent en rotation I'arbrc dc sortie 20. En outre,

I'arbre de sortie 20 de I'actionncur electromecanique 11 cntrainc en rotation le tube

d'enroulement 4 par I'intermediaire de I'clement de liaison 22.

Ainsi, le tube d'cnroulement 4 entrainc en rotation I'ecran 2 du dispositif
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d'occultation 3, de sorie a ouvrir ou fermer I'ouveriure l.

Avaniageusement, I'aciionneur dlectromdcanique 11 comprend. en outre, un

disposiiif dc compiage, non reprdsent6. Le dispositil de comptage esi configure pour

coopdrer, auirement dii coopcre, avec I'uniid de conirole IS. En outre. Ic disposiiil'dc

compiage ei I'unitd de controle 15 soni cont igurcs pour determiner une position,
pouvani dirc appelee «courante», de I'ecran 2.

Avantageuscmcnt. I'unitd de controle 15 csi conf'iguree pour surveiller au moins un

signal P provcnani du disposiiil'e comptage a une I'rdquence f predetermince,

notammcni en I onction de la position de I'ccran 2.

Avaniageusement, la couronne 30 comprcnd, sur sa lace intcrieure, une denture, non

lepl dscl116c, col11'igurce pour coopcrer, auircment dii coopdrani, avec un pignon, non

rcpresenie. insiallc a I'intdricur du support de couple 21 ou, aliernativcmcni, a

I'inierieur du carter 17.

Ainsi, la denture de la couronnc 30 csi configurde pour entrainer cn rotation,

autremcnt dit cnirainc cn rotation. Ic pignon, de sorte a comptcr lc nombre de tours du

tube d'enroulcmcni 4.

Ici, la dent.urc dc la couronnc 30 ci le pignon Iormcni le dispositif de comptagc.

En varianie, non rcprdsentdc, le disposiiif de compiagc esi dc type magndiique.

Dans un tel cas, le dispositif de comptage peut comprendre une roue codeuse ct un ou

plusieurs capicurs a cfici Hall. La roue codcusc est rclidc a une cxtrcmiic axiale du

rotor du moteur clcctriquc 16. En outre, le ou chaque captcur a effet Hall est assembld

sur unc carte clcctronique dc I'unitd dc controle 15.

Ainsi, lc dispositif dc comptage permet de ddtermincr le nombre de tours rdalises par

le rotor du motcur clectriquc 16.

En variantc, non reprcscntde, lc dispositif dc comptage permet de ddterminer le

nombrc dc tours rcalises par I'arbre de sortie 20 de I'actionneur electromdcanique 11.

Lc dispositif dc comptage pennct egalcment de determiner le sons de rotation du tube

d'cnroulemcnt 4 ct/ou dc gdrer les positions de fin dc course de I'ecran 2.

Le type du dispositif de comptagc n'cst pas limitatif ct peut etre different, cn par-

ticulier dc type optique, par exemple un cncodeur 6quipc d'un ou plusieurs capteurs

optiqucs, ou de type temporel.

L'actionneur electromdcanique 11 et, plus gdneralcment, lc dispositif d'entrainemcnt

motorise 5 comprend un acccssoire 25.

L'acccssoire 25 est monte, autrcmcnt dit est configure pour etre monte, sur

I'actionneur clcctromecaniquc 11, autrement dit autour dc I'actionneur electro-

mecanique 11, cn particulier dans la configuration assemblee dc I'actionneur dlcctro-

mecanique 11.

L'accessoire 25 est dispose, autrement dit est configure pour gtre dispose, au niveau
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de la premihre exirdmiid 17a du ca/7er 17. en particulier dans la conf'iguration

assemblee de I'aciionncur eleciromecanique I l.

Avantageuscment. I'accessoirc 2S esi monte, auirement dii est cont'igurd pour eire

montd, sur le support de couple 21 et/ou le carter 17, auirement dii autour du support

de couple 21 et/ou du carter 17, cn pa/7iculier dans la cont iguration assemhldc dc

I'actionneur dleciromecanique 11. L'expression « le support de couple 21 ei/ou le

carter 17» signil'ie soil le support de couple 21, soit le carter 17, soil le support de

couple 21 ct le carter 17.

Ici. I'accessoirc 2S est monte, autrement dit cst cont igurd pour etre monid, sur la

couronne 30, autremcni dit auiour de la couronne 30, cn particulier dans la cont i-

guration assemhldc dc I'actionneur clcctromecaniquc I I.

Avaniageusement, I'acccssoire 25 comprcnd au moins unc rainure 26. auiremcnt dii

au moins un e]ement cn creux. La couronne 30 comprend au moins unc ncrvure 32.

autrcment dit au moins un element en saillic. En outre, la rainure 26 de I'accessoirc 2S

est monicc, autremcnt dit csi configurdc pour eire montce, sur la ncrvure 32 dc la

couronne 30, cn particulier dans la configuration assemhldc dc I'aciionneur clcctro-

mccaniquc I l.

Ici, I'acccssoire 25 comprcnd une seule rainure 26 et la couronnc 30 comprend unc

sculc ncrvure 32.

Lc nombre de rainurcs dc I'accessoirc et Ic nombrc dc nervurcs dc la couronnc ne

sont pas limitatifs ct pcuvcnt etre diffdrents, de prcfdrence egaux. Ils peuvent etre, par

exemple, supcricurs ou dgaux a deux.

L'accessoirc 25 cst assemble, autrcrnent dit est configure pour etre assemble, avcc le

tube d'cnroulcmcnt 4, cn particulier dans une configuration assemblee du dispositif

d'cntraincmcnt motorisc 5 et, plus gdncralement, du dispositif d'occultation 3.

Ainsi, I'accessoirc 25 coophre ou cst mis en contact, autrement dit est configure pour

coopcrer ou etre mis cn contact, avcc lc tube d'cnroulement 4, dc sorte a fonncr la

premiere liaison pivot decrite prdcddemmcnt en lien avec la couronne 30.

On dccrit a present, cn rcfdrencc aux Itgures 6 a 10, I'accessoire 2S de I'actionneur

clcctromdcanique 11, qui est illustrd aux figures 3 a 5, 9 et 10 et conforme a un mode

dc realisation de I'invention.

L'acccssoire 25 comprcnd au moins un premier bras 37 et un deuxieme bras 38.

Le premier bras 37 comprcnd une premihre cxtrcmitd 37a et unc deuxieme extremitd

37b. La dcuxietne extremitd 37b est opposee a la premiere extrdmite 37a. La prcmihrc

extremite 37a du premier bras 37 comprenant un premier element de charnicre 39.

Le deuxieme bras 38 comprend une premiere cxtrcmite 38a et unc deuxieme

extremite 38b. La deuxietne extremitc 38b est opposee a la premiere extremite 38a. La

premiere cxtrcmite 38a du deuxihme bras 38 comprcnd un deuxihme 616ment de
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cha/7tierc 40.

En outre, lc premier element de charnicre 39 de la premiere extremitc 37a du premier

bras 37 est imbrique, autrement dit esi cont igure pour etre imbrique, dans le deuxihme

dldmeni de chamiere 40 de la premiere extremite 38a du deuxihme bras 38.

Ainsi, le premier element de chamicre 39 de la premiere extremitc 37a du premier

bras 37 ei lc dcuxieme eslesment de chamiere 40 de la premiere extremiie 38a du

deuxihme bras 38 lorment une charniere, auirement dii une articulation.

Dc ceitc maniere, unc iclle construction de I'accessoirc 2S permei de I aciliier le

montage de cclle-ci sur I'actionncur electromecanique I I ei d'amcliorer I'ergonomic

de montage dc cellc-ci sur I'actionneur clcciromccaniquc I I pour un operateur ou pour

un insiallaieur, ioui en cviiant dcs defauts qualiie, noiamment unc casse de I'accessoirc

25.

Par consequent, suite a I'ccaricment dcs premier ct dcuxieme bras 37. 38 de

I'accessoirc 25 au moyen dc la charnierc Iormce par les premier ei deuxicmc elements

dc charnierc 39, 40, I'acccssoire 2S peut etre monte sur I'aciionneur clcctromccaniquc

11, en particulier auiour de la couronne 30. scion un mouvcmcni d'insertion de

I'acccssoire 2S autour dc la couronnc 30 ei, plus gcsncralcmeni, autour du carter 17 et/

ou du support. de couple 21.

En outre, une telic construction dc I'acccssoire 25 pcrmei dc simplitier une gestion

indusiriellc dcs composanis neccssaircs a la fabrication d'actionncurs elcctromd-

caniqucs, notamment un approvisionnemcnt sur une ligne de fabrication des ac-

ccssoires faisant partic integrantc d actionneurs eqectronlccaniques, etatlt dotlne que lcs

prmnicr et dcuxihme bras 37, 38 constituant I'accessoire 25 sont relics 1'un 8 I'autre au

moyen dcs premier ct deuxicmc elements de charnicre 39, 40. L'imbrication du

prmnicr clement de charnicre 39 et du deuxieme element dc charnierc 40 permet que

les premier et dcuxicme bras 37, 38 fonnant I'accessoire 25 sont attaches ensemble.

Par ailleurs, la charnihrc fotamce par les premier et deuxihme dldmmtts de charnicre

39, 40 autorisant un ecartcmcnt des premier et deuxictnc bras 37, 38 de 1'accessoirc 25

lors du montage dc I'accessoirc 25 sur I'actionncur dlectromecanique 11 pcrmct

d'cviter d'cndommager unc ctiquettc 33 apposec, autrcmcnt dit collee, sur le carter 17

dc I'actionneur clcctromdcaniquc 11.

Ici, 1'imbrication du premier dldment de charniere 39 dc la premiere extremite 37a du

premier bras 37 avcc le deuxihme clcmcnt de charnicre 49 dc la premiere extremitc 38a

du dcuxieme bras 38 signifie quc lc premier element de charnicre 39 est mtgagd dans lc

dcuxieme element dc charnihrc 40.

Avantageusement, le premier element de charniere 39 dc la premiere extremite 37a

du premier bras 37 comprend au moins un pion 39a. Lc deuxicme clement de charnierc

40 dc la premiere extremite 38a du deuxicme bras 38 comprend au moins un logcment
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40a. En outre, le pion 39a du premier clement de charniere 39 est loge a I'inidrieur du

logemcni 40a du dcuxieme 616meni de charniere 40.

Dans I'exemple de realisaiion illusird aux ltgures 6 a 10. Ie premier element de

charnicre 39 de la premihre exirdmitc 37a du premier bras 37 comprcnd au moins une

patio 39b, un premier pion 39a ct un deuxicme pion 39a. Le premier pion 39a esi

solidairc dc la patte 39h et le deuxihme pion 39a esi solidaire de la patte 39h. Le

deuxihme 616meni de chamiere 40 de la premiere extremiid 38a du dcuxihme bras 38

comprend au moins une prcmihrc oreille 40b, unc dcuxieme oreillc 40h, un premier

logemeni 40a et un deuxiemc logement 40a. Le premier logement 40a csi menage dans

la premiere orcille 40b ct le dcuxihme logement 40a est mdnagd dans la deuxicmc

oreille 40b. En outre, le premier pion 39a du premier element de charnicre 39 esi loge a

1'inidricur du premier logement 40a du deuxicme clement de charnihre 40 ci le

dcuxihme pion 39a du premier 616ment dc charniere 39 esi logd a I'inierieur du

deuxiemc logement 40a du deuxicmc element de charnicre 40.

Ici et tcl qu'illustrd aux figures 6 ct 7, le premier pion 39a ei le deuxicmc pion 39a du

premier element dc charnihrc 39 nc formcni qu'un scul 616ment, cn particulier un seul

cylindre, s'cicndant lc long d'une extrdmiic dc la patte 39b du premier 616ment dc

chamicre 39.

En varianic, non reprcscnice, lc premier pion 39a et lc dcuxieme pion 39a du premier

clcmcni dc charnicrc 39 soni deux clemcnts dist incts et sont relics a la patte 39b du

premier clement de charnicre 39.

Ici, le premier element de charttibre 39 ct le deuxibme clctncnt de charnihre 40

fonncnt une liaison pivot.

Avantageusemcnt, l*acccssoire 25 comprcnd, en outre, une butee 42. En outre, la

butdc 42 limitc, autrcmcnt dit cst configuree pour limiter, un ddbattemcnt angulaire u

entre le premier bras 37 et le deuxihme bras 38, lors d'une rotation du premier bras 37

par rapport au dcuxihmc bras 38 au moyen des premier et deuxihme 616mcnts de

charnicre 39, 40, autrement dit autour d'un axc dc rotation Xc, tel qu'illustre 8 la

[Fig.8].

Ainsi, le premier bras 37 pcut etre oricnte par rapport au deuxieme bras 38 selon un

mouvemcnt de rotation, autour dc 1'axe de rotation Xc, au moyen de la charnihre

formee par lcs premier ct deuxieme 616ments de charnicre 39, 40 dcs premier ct

dcuxieme bras 37, 38, d'une valeur prcdctcrminec du ddbattemcnt angulaire o.

Ici ct tel qu'illustrc aux figures 6 h 8, le deuxicme bras 38 comprend la butdc 42. En

outre, lors d'un mouvcmcnt de rotation du premier bras 37 par rapport au deuxieme

bras 38, autour de I'axc dc rotation Xc, la butec 42 du deuxicme bras 38 est mise en

appui, autrement dit est conttgurec pour etre mise en appui, avec le premier bras 37, en

particulier la patte 39b du premier clement de charnicre 39.
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En varianic, non representce, lors d'un mouvement dc rotation du premier bras 37

par rapport au deuxieme bras 38. autour de I'axe dc rotation Xc. Ia huidc 42 du

deuxievme bras 38 est mise en appui, auirement dii esi conl'igurce pour etre mise en

appui, avec le cylindre I'onnant les premier ei deuxicme pions 39a du premier element

de charnierc 39.

Avaniageusement, I'acccssoire 25 presenie un axe longitudinal X25.

Ici, I'axe longitudinal X25 cst conf'ondu avec I'axe dc rotation X lorsque I'accessoirc

25 est assemble sur I'aciionneur clcctromecaniquc 11.

Ici. I'axe longitudinal X25 cst idcntique pour lc premier bras 37 ei pour lc dcuxihme

bras 38 ei ceux-ci soni cont ondus lorsquc lcs premier ct dcuxieme bras 37, 38 de

I'acccssoire 2S sont dans la position fermde.

Avaniageusement, lcs premier ci deuxicmc bras 37, 38 lormant I'accessoire 25 soni

en maiierc plastique.

Ici, I'acccssoire 25 cst ohtcnuc par fabrication additive, pouvani dgalement gtre

appclce « impression 3D». La I'ahrication additive est un proccdc dc fabrication dc

picvccs cn volume par a]out de matiere en couches succcssives a partir d'unc modc-

lisaiion en trois dimensions.

Ainsi, I'imbrication du premier element dc charnievrc 39 dc la prcmihrc exirdmiid 37a

du prmnier bras 37 avec lc dcuxieme element dc charnihrc 40 de la prcmierc cxtrdmite

38a du dcuxicme bras 38 est rdaliscc dircctcment lors dc la realisation de I'acccssoirc

25, cn particulicr au moyen d'une machine de fabrication additive, sans avoir a rdaliser

une operation d'assemblage du premier element de charnicre 39 avec lc dcuxiemc

clement de charnicre 40.

En variante, le premier element dc charnihrc 39 de la premihre cxtremitd 37a du

prmnicr bras 37 cst assemble avcc le deuxictnc clement de charnicre 40 de la prcmicrc

cxtrcmitc 38a du deuxicmc bras 38 par cncliquetage elastique.

Avantagcuscmcnt, la dcuxihme cxtrcmitd 37b du premier bras 37 comprcnd un

premier element dc fixation 43. La dcuxieme extremitc 38b du dcuxieme bras 38

comprcnd un dcuxihme 616ment de fixation 44. En outre, le premier element dc

fixation 43 dc la dcuxieme extrdmitc 37b du premier bras 37 est assemble avec le

dcuxicme element dc fixation 44 de la deuxieme extrdmite 38b du dcuxieme bras 38.

Avantageusement, les premier et deuxicmc dldmcnts de fixation 43, 44 sont des

elements de fixation par cncliquetage elastiquc.

En variante, les premier et dcuxietne elements dc fixation 43, 44 sont des 616mcnts dc

fixation par emboitement.

Avantageusement, I'accessoire 2S, cn particulier chacun dcs premier et dcuxieme

bras 37, 38, comprend, en outre, une collerette 4S, cn particulier de forme cylindrique

et a generatrice rcctilignc. Lc support dc couple 21, en particulicr la dcuxieme partie
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21b du support dc couple 21. comprend un dpaulemeni 48. En outre. Ia colleretie 4S de

I'accessoire 25 csi en appui. auiremcni esi cont]guree pour eire en appui. contre

I'epaulemcni 48 du support de couple 21. en particulier dans la cont'igurai ion

assemblee de I'aciionncur eleciromecanique I l.

Ainsi, I'acccssoire 25 est maintenu cn position par rapport au support de couple 21

au moyen de la colleretie 4S et de I'epaulement 48. Autrement dit, I'accessoire 25 cst

bloque en translation par rappot1 au support de couple 21 au moyen dc la collerettc 45

ct de I'dpaulemeni 48, suivant une direction axiale ddfinie par I'axc dc rotation X.

lci. Ia collcreite 4S cst mcnagee au niveau d'une surl'ace d'extrdmitc 25a de

I'accessoirc 25.

Avantagcuscmcnt, I'accessoirc 2S, en pariiculicr chacun des premier ei deuxicmc

bras 37, 38, comprend, en outre. dcs elements en saillic 46, auircmeni dii des nervures

ou des 616menis cn relict'. Le tube d'cnroulcment 4 comprcnd des 616menis cn creux,

autrcment dit des rainures ou dcs cnfoncemcnis, non rcprdsentds, En outre, chaque

element cn saillie 46 de I'accessoirc 2S csi loge, auircmcni dii esi conligure pour eire

loge, a I'intdricur dc I'un des 616ments cn creux du tube d'enroulemcnt 4, en pariiculicr

dans la cont iguration assemblee du dispositil d'entraincmcnt moiorisd 5 et, plus gcnc-

ralcmcnt, du dispositil d'occultation 3.

Ainsi, I'acccssoire 25 est maintcnu cn position par rapport au tube d'cnroulement 4

au moyen dcs clcments cn saillic 46 ci des 616mcnts cn creux. Autrcmcnt dit,

I'acccssoire 25 est bloquc en rotation par rapport au tube d'enroulemcnt 4 au moyen

des dldments cn saillic 46 et des elements en creux, autour de I'axc dc rotation X.

Avantagcuscmcnt, en particulicr dans la configuration assernblec du dispositif

d'cntrainement motorisc 5 ct, plus gendralmncnt, du dispositif d'occultation 3, chaque

clement cn saillie 46 comprcnd au moins un godron 47. En outre, chaque godron 47 de

I'un dcs clcmcnts en saillie 46 cst inscre, autrement dit est configure pour etre insdrd,

dans 1'un dcs clcmcnts en crcux du tube d'cnroulcment 4.

Ainsi, lcs godrons 47 des elements cn saillic 46 de 1'accessoire 25 pcrmettent de

garantir un cmmanchemcnt cn force de 1'acccssoire 25 sur le tube d'enroulemcnt 4.

Ici, chaquc clcmcnt en saillie 46 comprcnd un seul godron 47.

Le nombre de godrons dc chaquc element cn saillic n'est pas limitatif ct peut etre

different. 11 peut etre, par exemple, supcricur ou egal h deux.

Grarcc a la presente invention, le premier clement de charnicre de la premihre

extremitc du premier bras ct le deuxiemc element de charnicre de la premiere extrdmitd

du deuxiemc bras fotTnent une charnicre.

De cette manihrc, une telle construction de I'accessoirc pcrmet dc faciliter lc montage

dc celui-ci sur 1'actionneur electromecanique ct d'ameliorer 1'ergonomic de montage

de cclui-ci sur 1'actionneur electromccanique pour un operatcur ou pour un installateur,
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tout en eviiant des delauts qualiie, noiamment une casse dc 1'accessoire.

[02281 Bien cniendu, de nomhreuses modif'icaiions peuvent etre apportdcs aux excmples de

realisation decrits preccdemmeni. sans sortir du cadre de I'invention ddfini par les re-

vendications.

[0229] En varianic, non representce, 1'accessoire 25 1'orme une couronne de I'aciionncur

dlcctromdcanique 11. Ainsi, 1'accessoire 2S remplace la couronne 30. tclle que ddcriic

preccdemmeni, ou 1'accessoire 25 ne lorme qu'une seule piece avcc la couronne 30.

[02301 En outre, lcs modes dc rdalisation et varianies envisagds peuvent eire combings pour

genercr dc nouveaux modes de realisation dc 1'invention, sans soriir du cadre dc

1'invention dcl'ini par les rcvcndications.
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Revendications
[Rcvcndication 11

[Revendicaiion 2]

[Revendicaiion 3]

Accessoirc (25) d'un actionncur dlectromecanique (11) d'un dispositif

d'occultation (3),

1'acccssoirc (25) comprcnant au moins:
— un prcmicr bras (37), le premier bras (37) comprcnd unc premiere

cxtrcmitc (37a) ct unc dcuxicme cxtrcmitc (37b), ct
— un dcuxietnc bras (38), lc dcuxicme bras (38) comprcnd unc premiere

extremitc (38a) ct unc dcuxicme cxtrcmitc (38b),

caractdrisd

en ce que la premiere extremite (37a) du premier bras (37) comprend un

premier element de charniere (39),

en ce que la premiere extremite (38a) du deuxieme bras (38) comprend

un deuxieme element de chamiere (40),

et en ce que le premier element de charniere (39) de la premiere

extremite (37a) du premier bras (37) est imbrique dans le deuxieme

element de chamiere (40) de la premiere extremiie (38a ) du deuxieme

bras (38).

Accessoire (2S) d'un aciionneur eleciromecanique (11) d'un dispositif

d'occultation (3) selon la revendicaiion 1, caracierise

en ce que le premier element de chamiere (39) de la premiere exiremite

(37a) du premier bras (37) comprend au moins un pion (39a),

en ce que le deuxieme element de chamiere {40) de la premiere

extremite (38a) du deuxieme bras {38) comprend au moins un logemeni

{40a),

ei en ce que le pion (39a) du premier element de charniere (39) est loge

a 1'interieur du logemeni (40a) du deuxieme element de charniere (40).

Accessoire (2S) d'un aciionneur eleciromecanique (1 l) d'un disposiiil''occultation

(3) selon la revendicaiion 2, caracierise

en ce que le premier element de chamiere {39) de la premiere exiremite

(37a) du premier bras (37) comprcnd au moins:
— unc patte (39b),
— un prcrnicr pion (39a), lc prernicr pion (39a) ctani solidairc dc la patte

(39b). ct

— un dcuxibmc pion (39a), lc dcuxicmc pion (39a) ctani solidairc dc la

patte (39b),

cn cc que le dcuxicmc clcmcnt dc charnicrc (40) dc la prcrnibrc

cxtrcmitc (38a) du dcuxicmc bras (38) comprcnd au moins:
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[Rcvcndication 4]

[Revendication 5)

[Revendication 6)

[Revendication 7)

[Revcndication 8)

— une premiere oreille (40b).
— une deuxietne oreille (40h),
— un premier logement (40a), lc premier logemeni (40a) 6tant mdnage

dans la premiere oreille (40h). et

— un deuxieme logcmeni (40a), le deuxiemc logemeni (40a) 6tant

menag6 dans la deuxicme orcille (40h),

ei en ce que le premier pion (39h) du premier element de charnicre (39)

csi logd a 1'intdrieur du premier logcmeni (40a) du deuxicme clement de

charnierc (40) ei lc deux(erne pion (39h) du premier element de

charnicre (39) cst loge a 1'intdrieur du deuxicmc logement (40a) du

dcuxicme element de charniere (40).

Accessoirc (25) d'un actionneur 61ectromdcanique (11) d'un disposiiif

d'occultation (3) selon 1'une quelconquc dcs revendications l a 3, ca-

racterise

en ce que la deuxicmc extremitd (37h) du premier bras (37) comprcnd

un premier 616ment dc fixation (43).

en ce que la deuxicmc extrdmitd (38h) du dcuxieme bras (38) comprend

un dcuxicme element de fixation (44),

et cn ce que le premier element dc fixation (43) dc la dcuxieme

cxtrcmiic (37b) du premier bras (37) cst assemble avcc le deuxicmc

clement de fixation (44) dc la deuxictnc extrdmite (38b) du deuxicme

bras (38).

Acccssoire (25) d'un actionncur electromecanique (11) d'un dispositif

d'occultation (3) selon 1'unc quelconque des revcndications 1 a 4, ca-

ractcflsc

cn cc quc 1'acccssoire (25) comprend, en outre, unc butdc (42),

ct cn ce que la butdc (42) limite un debattemcnt angulaire (o) entre le

premier bras (37) ct le deuxihmc bras (38), lors d'une rotation du

premier bras (37) par rapport au deuxicmc bras (38) au moyen des

premier et deuxicmc clcmcnts de charnicre (39, 40).

Acccssoire (25) d'un actionncur clectromccanique (11) d'un dispositif

d'occultation (3) selon 1'unc quelconque des revcndications 1 a 5, ca-

racterise cn ce que le premier element dc charnihrc (39) et le deuxiemc

element dc charnierc (40) fotxnent une liaison pivot.

Acccssoire (25) d'un actionncur clectromccanique (11) d'un dispositif

d'occultation (3) selon 1'une quelconque des revcndications 1 a 6, ca-

racterise cn ce que 1'accessoire (2S) est obtenu par fabrication additive.

Accessoire (2S) d'un actionneur electromecanique (11) d'un dispositif
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[Rcvendication 9]

[Rcvcndication 10]

[Rcvcndication 11]

d'occultation (3) selon I'une quelconquc dcs revendicaiions I a 6. ca-

racierise en cc que le premier clement de charnibre (39) de la premiere

extremiid (37a) du premier bras (37) csi assemhld avec le deuxiemc

616meni de chamiere (40) de la premiere exirdmite (38a) du deuxibme

bras (38) par encliquetage dlasiique.

Aciionncur eleciromecanique (I I) d'un disposiiil'd'occultation (3).

I'aciionneur clcciromccaniquc ( I I) comprcnant au moins:
— un carter (17), le carter (17) dtani creux, le carter (17) comprenant une

premibre extrdmitc (17a) et unc dcuxietrte exircmitc (17h). Ia dcuxiet7te

cxtrdmitc (17h) ctant opposce a la premiere cxircmiie (17a),
— ul1 motcur electrique (16), lc moteur dlectrique (16) ciani montd a

I'intcricur du ca/ter (17),
— un support dc couple (21), le support de couple (21) ohiurani la

premiere cxtrcmitd (17a) du cather (17),
— un arhre de sortie (20), I'arhrc dc sortie (20) diant dispose au niveau dc

la deux icmc extrdmitd (17h) du carter (17). ct

— ul1 acccssoire (2S), I'accessoirc (25) dtant monte sur I'actionneur dlec-

tromccaniquc (11) ct dispose au nivcau dc la prcmiextre extrdmiid (17a)

du carter (17),

caracicrisc cn cc quc I'accessoirc (25) esi conformc a I'unc quelconquc

dcs revendications I a 8.

Actionncur clectromccanique (11) d'un dispositif d'occultation (3) selon

la revendication 9, caractdrisd

cn cc quc I'actionneur dlcctromccaniquc (11) comprcnd, en outre, une

couronnc (30), la couronne (30) ctant disposde au niveau de la prcmicrc

cxtrcmitc (17a) du carter (17),

ct cn ce que I'accessoirc (2S) est monte sur la couronne (30).

Dispositif d'occultation (3),

lc dispositif d'occultation (3) comprcnant au moins:
— un ecran (2),
— un tube d'enroulemcnt (4), I'ccran (2) ctant cnroulable sur le tube

d'enroulement (4), et
— un actionneur electromdcanique (11), le tube d'enroulemcnt (4) dtant

agcnce de sortc a etre cntrainc en rotation par I'actionncur dlectro-

mecaniquc (11),

caracterisd

en ce que I'actionncur electromecanique (11) est confot7ne a la revcn-

dication 9 ou a la revendication 10,
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et en ce que 1'accessoire (25) est assemble avec le tube d'enroulement

(4)



WO 2022/233708
1/7

PCT/EP2022/061372



WO 2022/233708

[Fig. 2J

2/7
PCT/EP2022/061372



WO 2022/233708

LFig. 3i

3/7
PCT/EP2022/061372

(Fig. 4J

548

(Fig. 5J
25

25a

48 25a



WO 2022/233708

[Fig. 6J

4/7
pCT/EP2022/061372



WO 2022/233708

[Fig. 7J

5/7
PCT/EP2022/061372



WO 2022/233708
6/7

PCT/EP2022/061372



WO 2022/233700

[Fig. 9|

7/7
PCT/EP2022/061372

18

45

[Fig. 10]

18

20



INTERNATIONAL SEARCH REPORT Intemauonal application No

PCT/EP2022/061372

A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER

E06B 0/50(2006 01) i; E060 0/72(2006 01) i, HOJK 5/22(2006 01) i

According to h&ternationai Patent Ciassification (IPC) or to both national ciassification and IPC

B. FII)I.DS SI)ARCHIJD

Minimum documentation searched (ciassitication system foiiowed by classification symbols)

E06B; H02K

Documentation searched other than mini&taut& documentation to the extent that such documents are included in the fieids searched

Electronic data hase consulted during the international search (name of data base and, where practicable, search terms used 1

EPO-Interne). WPI Data

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category'itation of document, w&th indication, where appropuate. of the relevant passages Relevant to cianu No.

US 2012031571 Ai (MULLET WILLIS JAY [US] ET AL) 09 February 2012 (2012-02-09)

cited in the apphcat&on

paragraph [0076]; f&g&ue 6

A WO 2013129916 Ai (HUNTER DOUGLAS IND BV [US]) 06 September 2013 (2013-09-06)

page 4. Iu&e 13 — line 22; ligure 3

Further documents are listed in the continuation of Box C. See patent family annex.

Spe«ial mtegoiies of cited do«umenis
"A" document dcfmmg the gcncrai state of the art v h&ch &I not conudcrcd

Io be of particular relevance
"E" carbs& applicc&ion or paten& bui published on orafier the in&ernaiional

tan&a d;ac
"I *'ocument wh&ch ma» throw doubts on pr&onry cLC&m(s) or wh&ch &s

cued to cstahhsh tbc puhbcat&on date of another c&mnon or other
special season tcs specil'ied)

"tr'o&umen&. refening io an oral dis&iosure. use, exhibition or other
IrlccnI

*.p" document publ&shed pnoi to the internet&onal t&bng date bur later than
d&c poorny daic clanncd

later document published alter Ihe internal ional filing da&e or priority
date cnd not m contlict w&tt& thc apphcat&on but c&tcd to understand thc
principle or theory underlying ihe invention
document of part&cuter rclcvancc, the clmmed &nvcnnon cam&ot bc
considered novel or csnno& be considered to invobc an in&en&i&a stq&
when the document is taken alone

-Y** d&xument of puticuLC relevance Ihe dmmed invention ccnno& be
cons&dered to involve an Inventive step when the document
coud11rlc'4 v'1&t1 onc ol'lol'L o&t&L!'uch clocuo&cn&s. such condInlanon
be&ng obv&oui to a person &L&Bed in the art
document mcmbcr of thc same patent family

Date of the actual compieuon of the &nterrmtionai search

16 August 2022

Name and mailing a&)dress of the ISA/EP

Date of maihng of the international semch report

14 Septem her 2022

Authorized oificer

k;uropean Patent Office
p.h. 5010, Patentlaan 2, 2200 HV kfjswijk
Netherlands

Telephone No. (+31-70)340-2040
Facsimile No. (+31-70)340-3016

Form PCI'/ISA/210 (second sheet) (January 2015)

Telephone No.

Ott, Stephaue



INTERNATIONAL SEARCH REPORT
Information on patent family members

Intemanonal application No

PCT/EP2022/061372

Patent document
cited in search report

Publication date
(day/month/year)

Patent fanuly member(s)
Publication date

(day/month/year)

US

WO

2012031571 Al 09 February 2012 US

US

US

US)

US

S90

2013129916 Al 06t September 2013 AU

CA

CN

EP

NL

US

S90

2820226

1039407

629301

Al

C2

A

20(S0342S9 A I

20(3129916 Al

2012031571 Al

2013213591 Al
2014090789 A I

20(6186492 Al

2017167(89 A I

20(3059037 Al

2013226612 Al
2865488 Al

104204394 A

09 Februarv 2012

22 August 2013

03 April 2014

30.(une 2016

15 June 2017

JS April 2013

18 September 2014

06 September 2013

10 December 2014

07 January 2015

28 August 2013

28 October 2016

05 February 201 S

06 September 2013

Form PCI'/ISA/210 (patent fmnily annex) (January 2015)



RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE
Demande internationale

n'CT/EP2022/061372

A. CLASSEMENT DE L'OBJET DE LA DEMANDE
INV. E06B9/50 E06B9/72
ADD.

B02K5/22

Selon la classification internationale des brevets (CIB) ou a la foie selon la classification nationale et la CIB

B. DOMAINES SUR LESQUELS LA RECHERCHE A PORTE

Documentation minimale consult6e (systeme de classification suivi des symboles de classement)
E06B B02K

Documentation consult6e autre que la documentation minimale dans la mesure ou ces documents relbvent des domaines sur lesquels a porte la
recherche

Base de donnees electronique consultee au cours de la recherche intemationale (nom de la base de donnees, et si cela est realisable, termes de
recherche utilis6s)
EPO-Internal, WPI Data

C DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Categone" Identification des documents ates, avec, le cas echeant, hndication des passages pertinents ~ o des revendications visees

US 2012/031571 Al (NULLET WILLIS JAY [US]
ET AL) 9 fevrier 2012 (2012-02 — 09)
cite dans la demande
alinea [0076]; figure 6

WO 2013/129916 Al (SUMTER DOUGLAS IND BV

[US]) 6 septemhre 2013 (2013-09-06)
page 4, ligne 13 — ligne 22; figure 3

Voir la suite du cadre C pour la fin de la liste des documents Les documents de families de brevets sont indiqu6s en annexe

Catggones speoales de documents ates

'A'ocument definissant I'stat general de la technique, non
considers comme particulierement pertinent

'E'ocument ant6rieur, mais publi6 6 la date de d6p6t international
ou aprbs cette date

'L'ocument pouvant later un doute sur une revendication de
pnonte ou ate pour determiner la date de publication d'une
autre station ou pour une raison spemale (tege qutndiquee)

'0'ocument se r6f6rant a une dwulgation orale, a un usage, 6
une exposition ou tous autres moyens

'P 'ocument public avant la date de depot international, mais
posterieurement a la date de prionte revendiquge

Date a laquelle la recherche internationale a ete effectivement achevee

"T'ocument ulteneur public apres la date de depot mternational ou la
date de pnonte et n'appartenenant pas a I'stat de la
technique pertinent, mais mte pour comprendre le pnnmpe
ou la theone constituent la base de I'invention

DC document particulibrement pertinent, Dnvention revendiqu6e ne peut
etre consideree comme nouvelle ou comme impkquant une activite
inventive par rapport au document consider6 isolement

"Y" document particulierement pertinent, hnvention revendiquee
ne peut etre consideree comme impliquant une activite inventive
lorsque le document est assoc6 6 un ou plusieurs autres
documents de meme nature, cette combinaison 6tant evidente
pour une personne du metier

"Ir document qui fait partie de la meme famille de brevets

Date d'expedition du present rapport de recherche i ~ ternationale

16 aout 2022 14/09/2022
Nom et adresse postale de I'administration chargee de la recherche internationale

Office Europeen des Brevets, P 8 5818 Patentlaan 2
NL 2280 HV Rrfswifk
Tel (+31-70) 340-2040,
Fax (+31-70) 340-3018

Formulai e PCTitsai210 (eeumeme feuille) (avni 2005)

Fonctionnaire autonse

Ott, Stephane



RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE
Renseignemenfs re)aliis aua membres de famiges de brevets

Demands internationale

n'CT/EP2022/061372

Document brevet mte
au rapport de recherche

Date de
publication

Membre(s) de la
famille de brevet(s)

Date de
pubhcation

US 2012031571 Al 09-02-2012 US
US

US
US

US
WO

2012031571 Al
2013213591 A1
2014090789 A1
2016186492 Al
2017167189 Al
2013059037 A1

09-02-2012
22-08-2013
03-04-2014
30-06-2016
15-06-2017
25-04-2013

WO 2013129916 Al 06-09-2013 AU

CA

CN

EP
NL
NZ

US
WO

2013226612 Al
2865488 A1

104204394 A
2820226 A1
1039407 C2

629301 A
2015034259 A1
2013129916 A1

18-09-2014
06-09-2013
10-12-2014
07-01-2015
28-08-2013
28-10-2016
05-02-2015
06-09-2013

Fermeiai e PCT'Isarsi0 laesexe )smiles de b eve)a) lavr I 2005)


