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(57) Abstract: The invention relates to an accessory (25) of an electromechanical actuator of a shading device, which accessory com-
prises a first arm (37) and a second arm (38). The first arm (37) comprises a first end (37a) and a second end (37b), the first end (37a)
of the first arm (37) comprising a first hinge element (39). The second arm (38) comprises a first end (38a) and a second end (38b), the
first end (38a) of the second arm (38) comprising a second hinge element (40). Furthermore, the first hinge element (39) of the first end
(37a) of the first arm (37) is nested in the second hinge element (40) of the first end (38a) of the second arm (38).

(57) Abrégé : Un accessoire (25) d'un actionneur €lectromécanique d'un dispositif d'occultation comprend un premier bras (37) et
un deuxieme bras (38). Le premier bras (37) comprend une premicre extrémité (37a) et une deuxi¢me extrémité (37b), la premicre
extrémité (37a) du premier bras (37) comprenant un premier ¢lément de charniere (39). Le deuxieme bras (38) comprend une premiere
extrémité (38a) et une deuxieme extrémité (38b), la premicre extrémité (38a) du deuxi¢me bras (38) comprenant un deuxieme ¢lément
de charniere (40). En outre, le premier élément de charniere (39) de la premicre extrémité (37a) du premier bras (37) est imbriqué dans
le deuxieme élément de charnicre (40) de la premiere extrémité (38a) du deuxieme bras (38).

[Suite sur la page suivante]



WO 2022/233708 A1 | [0 )00 00O A 0O 0O

Publiée:

— avec rapport de recherche internationale (Art. 21(3))

— avant l'expiration du délai prévu pour la modification des
revendications, sera republiée si des modifications sont
regues (regle 48.2(h))

— en noir et blanc ; la demande internationale telle que
déposée était en couleur ou en échelle de gris et est
disponible sur PATENTSCOPE pour téléchargement.



WO 2022/233708 PCT/EP2022/061372

Description
Titre de l'invention : Accessoire d’un actionneur électromécanique
d’un dispositif d’occultation, actionneur électromécanique

comprenant un tel accessoire et dispositif d’occultation associé

[0001]  La présente invention concerne un accessoire d’un actionneur électromécanique d’un
dispositif d’occultation, autrement dit un accessoire pour un actionneur électro-
mécanique d’un dispositif d’occultation, ainsi qu’un actionneur €électromécanique d’un
dispositif d’occultation, autrement dit un actionneur électromécanique pour un
dispositif d’occultation, comprenant un tel accessoire. Ce type d’accessoire est plus
particulierement adapté pour un actionneur électromécanique dit tubulaire.

[0002]  La présente invention concerne également un dispositif d’occultation comprenant un
écran entrain€ en déplacement par un tel actionneur €lectromécanique.

[0003]  De maniere générale, la présente invention concerne le domaine des dispositifs
d’occultation comprenant un dispositif d’entrainement motorisé mettant en mouvement
un €cran, entre au moins une premiere position et au moins une deuxieme position.

[0004]  Un dispositif d’entrainement motoris€ comprend un actionneur électromécanique
d’un élément mobile de fermeture, d’occultation ou de protection solaire tel qu’un
volet, une porte, une grille, un store ou tout autre matériel équivalent, appelé par la
suite écran.

[0005]  On connait déja des actionneurs €lectromécaniques d’un dispositif d’occultation
comprenant un carter, un moteur €lectrique, un support de couple et un arbre de sortie.
Le carter est creux. Le carter comprend une premiére extrémité et une deuxieme
extrémité, la deuxieme extrémité étant opposée a la premiere extrémité. Le moteur
électrique est monté a I’intérieur du carter. Le support de couple obture la premiere
extrémité du carter. L’arbre de sortie est disposé au niveau de la deuxieme extrémité
du carter. Ces actionneurs €lectromécaniques comprennent, en outre, une couronne. La
couronne est disposée au niveau de la premicre extrémité du carter. De tels actionneurs
électromécaniques sont connus notamment du document FR 3 072 117 Al.

[0006]  On connait déja le document CN 208 924 009 U qui décrit un accessoire d’un ac-
tionneur €lectromécanique, en particulier tubulaire. L’accessoire est réalis€é au moyen
d’une seule piece, autrement dit d’un unique bras. Cette piece formant 1’accessoire
comprend une premiere extrémité et une deuxieme extrémité. La premiere extrémité de
la picce formant I’accessoire comprend un premier ¢lément de fixation et la deuxi¢me
extrémité de cette piece comprend un deuxieme €lément de fixation. Le premier
élément de fixation est configuré pour étre assemblé avec le deuxieme élément de

fixation, lorsque 1’accessoire est monté sur 1’actionneur électromécanique.
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Cependant, cet accessoire d’un actionneur €lectromécanique présente 1’inconvénient
de devoir déformer la piece formant celui-ci, lors du montage de 1’accessoire autour du
carter et/ou du support de couple de 1’actionneur électromécanique.

Ainsi, la déformation de la piece formant 1’accessoire lors du montage de celui-ci sur
I’actionneur électromécanique engendre des problemes qualité, tels que la casse de
cette piece ou un montage défectueux de 1’accessoire sur ’actionneur électro-
mécanique.

En outre, le montage de 1’accessoire sur 1’actionneur électromécanique par dé-
formation de 1’unique piece formant celui-ci en écartant ses premicre et deuxiecme ex-
trémités 1’une par rapport a I’autre n’est pas ais¢ et peu ergonomique pour un opérateur
ou pour un installateur.

On connait également le document US 2012/0031571 A1 qui décrit un boitier de
palier pour un actionneur électromécanique comprenant deux demi-coques, configuré
pour loger deux paliers et €tre assemblé autour d’un arbre.

La présente invention a pour but de résoudre les inconvénients précités et de
proposer un accessoire d’un actionneur électromécanique d’un dispositif d’occultation,
un actionneur électromécanique d’un dispositif d’occultation comprenant un tel ac-
cessoire, ainsi qu’un dispositif d’occultation comprenant un tel actionneur électro-
mécanique, permettant de faciliter le montage de 1’accessoire sur I’actionneur électro-
mécanique et d’améliorer I’ergonomie de montage de I’accessoire sur I’actionneur
électromécanique pour un opérateur ou pour un installateur, tout en évitant des défauts
qualité.

A cet égard, la présente invention vise, selon un premier aspect, un accessoire d’un
actionneur €électromécanique d’un dispositif d’occultation.

L’ accessoire comprend au moins :

- un premier bras, le premier bras comprend une premicre extrémité et une deuxicme
extrémité, et

- un deuxieme bras, le deuxi¢me bras comprend une premicre extrémité et une
deuxieme extrémité.

Selon I’invention, la premiere extrémité du premier bras comprend un premier
élément de charnicre. La premiere extrémité du deuxieme bras comprend un deuxiéme
élément de charnicre. En outre, le premier élément de charniere de la premiere
extrémité du premier bras est imbriqué dans le deuxi¢me élément de charniére de la
premiere extrémité du deuxi¢me bras.

Ainsi, le premier élément de charniere de la premicre extrémité du premier bras et le
deuxieme €lément de charniere de la premicre extrémité du deuxieme bras forment une
charniere.

De cette manicre, une telle construction de 1’accessoire permet de faciliter le montage
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de celui-ci sur I’actionneur électromécanique et d’améliorer I’ergonomie de montage
de celui-ci sur I’actionneur électromécanique pour un installateur, tout en évitant des
défauts qualité, notamment une casse de 1’accessoire.

Par conséquent, suite a I’écartement des premier et deuxieme bras de 1’accessoire au
moyen de la charniere formée par les premier et deuxicme éléments de charnicre,
I’accessoire peut €tre monté sur I’actionneur électromécanique, en particulier selon un
mouvement d’insertion de 1’accessoire autour du carter et/ou du support de couple.

En outre, une telle construction de 1’accessoire permet de simplifier une gestion in-
dustrielle des composants nécessaires a la fabrication d’actionneurs €électromécaniques,
notamment un approvisionnement sur une ligne de fabrication des accessoires a
assembler sur des actionneurs électromécaniques, étant donné que les premier et
deuxiéme bras constituant 1I’accessoire sont relié¢s I’un a I’autre au moyen des premier
et deuxieme €léments de charniere. L’ imbrication du premier élément de charniere et
du deuxieme élément de charniere permet que les premier et deuxi¢me bras formant
I’accessoire sont attachés ensemble.

Par ailleurs, la charni¢re formée par les premier et deuxieme €léments de charnicre
autorisant un écartement des premier et deuxieme bras de 1’accessoire, lors du montage
de I’accessoire sur I’actionneur €électromécanique, permet d’éviter d’endommager une
étiquette apposée, autrement dit collée, sur le carter de I’actionneur électromécanique.

Selon une caractéristique avantageuse de I’invention, le premier €lément de charniere
de la premiere extrémité du premier bras comprend au moins un pion. Le deuxicme
élément de charniere de la premicre extrémité du deuxieme bras comprend au moins
un logement. En outre, le pion du premier élément de charniere est logé a I’intérieur du
logement du deuxieme €élément de charnicre.

Selon une autre caractéristique avantageuse de I’invention, le premier élément de
charniere de la premicre extrémité du premier bras comprend au moins une patte, un
premier pion et un deuxieéme pion. Le premier pion est solidaire de la patte et le
deuxieme pion est solidaire de la patte. Le deuxicme élément de charnicre de la
premicre extrémité du deuxieéme bras comprend au moins une premicre oreille, une
deuxieme oreille, un premier logement et un deuxieme logement. Le premier logement
est ménagé dans la premiere oreille et le deuxieme logement est ménagé dans la
deuxieme oreille. En outre, le premier pion du premier élément de charniere est logé a
I’intérieur du premier logement du deuxieme élément de charniere et le deuxieéme pion
du premier élément de charniere est logé a I’intérieur du deuxieme logement du
deuxieme €lément de charnicre.

Selon une autre caractéristique avantageuse de I’invention, le premier élément de
charniere et le deuxieme élément de charniere forment une liaison pivot.

Selon une autre caractéristique avantageuse de I’invention, la deuxieme extrémité du
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premier bras comprend un premier élément de fixation. La deuxieme extrémité du
deuxieme bras comprend un deuxieme élément de fixation. En outre, le premier
élément de fixation de la deuxi¢me extrémité du premier bras est assemblé avec le
deuxieme élément de fixation de la deuxieéme extrémité du deuxieme bras.

Selon une autre caractéristique avantageuse de I’invention, 1’accessoire comprend, en
outre, une butée. En outre, la butée limite un débattement angulaire entre le premier
bras et le deuxi¢me bras, lors d’une rotation du premier bras par rapport au deuxi¢me
bras au moyen des premier et deuxieme éléments de charnicre.

Selon une autre caractéristique avantageuse de I’invention, 1’accessoire est obtenu
par fabrication additive.

En variante, le premier élément de charnicre de la premiere extrémité du premier bras
est assemblé avec le deuxieme élément de charniere de la premicre extrémité du
deuxieme bras par encliquetage élastique.

La présente invention vise, selon un deuxieme aspect, un actionneur électro-
mécanique d’un dispositif d’occultation,

I’actionneur électromécanique comprenant au moins :

- un carter, le carter étant creux, le carter comprenant une premicre extrémité et une
deuxieme extrémité, la deuxieme extrémité étant opposée a la premiere extrémité,

- un moteur électrique, le moteur électrique étant monté a I’intérieur du carter,

- un support de couple, le support de couple obturant la premicre extrémité du carter,

- un arbre de sortie, I’arbre de sortie étant disposé au niveau de la deuxi¢me extrémité
du carter, et

- un accessoire conforme a 1’invention et tel que mentionné ci-dessus, I’accessoire
étant monté sur 1’actionneur électromécanique et disposé au niveau de la premicre
extrémité du carter.

Cet actionneur €lectromécanique présente des caractéristiques et avantages analogues
a ceux décrits précédemment, en relation avec 1’accessoire selon I’invention.

Selon une caractéristique avantageuse de I’invention, I’actionneur €lectromécanique
comprend, en outre, une couronne. La couronne est disposée au niveau de la premicre
extrémité du carter. En outre, 1I’accessoire est monté sur la couronne.

La présente invention vise, selon un troisicme aspect, un dispositif d’occultation,

le dispositif d’occultation comprenant au moins :

- un écran, et

- un tube d’enroulement, 1’écran étant enroulable sur le tube d’enroulement, et

- un actionneur électromécanique conforme a 1’invention et tel que mentionné ci-
dessus, le tube d’enroulement étant agencé de sorte a €tre entrainé en rotation par
I’ actionneur électromécanique et I’accessoire étant assemblé avec le tube

d’enroulement.
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Ce dispositif d’occultation présente des caractéristiques et avantages analogues a
ceux décrits précédemment, en relation avec 1’accessoire et I’actionneur électro-
mécanique selon I’invention.

D'autres particularités et avantages de l'invention apparaitront encore dans la des-
cription ci-apres, faite en référence aux dessins annexés, donnés a titre d'exemples non
limitatifs et dans lesquels :

[Fig.1] la [Fig.1] est une vue schématique en coupe transversale d’une installation
comprenant un dispositif d’occultation conforme a un mode de réalisation de
I’invention ;

[Fig.2] la [Fig.2] est une vue schématique en perspective de I’installation illustrée a
la [Fig.1] ;

[Fig.3] la [Fig.3] est une vue schématique en coupe axiale et partielle de I’installation
illustrée aux figures 1 et 2, montrant un actionneur €lectromécanique de 1’installation,
qui est conforme a I’invention ;

[Fig.4] la [Fig.4] est une vue schématique de face et partielle de I’actionneur électro-
mécanique illustré a la [Fig.3] comprenant un accessoire conforme a un mode de réa-
lisation de I’invention ;

[Fig.5] la [Fig.5] est une vue schématique en coupe et partielle de I’actionneur élec-
tromécanique illustré aux figures 3 et 4, selon un plan de coupe IV-1V de la [Fig.4]
passant par un axe de rotation d’un arbre de sortie de I’actionneur électromécanique ;

[Fig.6] la [Fig.6] est une vue schématique en perspective de I’accessoire illustré aux
figures 4 et 5, illustrant un premier et un deuxieme bras de 1’accessoire, les premier et
deuxiéme bras €étant dans une position fermée ;

[Fig.7] la [Fig.7] est une vue schématique en perspective et €clatée de 1’accessoire
illustré aux figures 4 2 6 ;

[Fig.8] la [Fig.8] est une vue schématique en coupe de I’accessoire illustré aux
figures 4 a 7, dans une position ouverte des premier et deuxicme bras ;

[Fig.9] la [Fig.9] est une vue schématique en perspective de I’actionneur électro-
mécanique et de 1’accessoire illustrés aux figures 4 a 8, lors de I’assemblage de
I’accessoire sur I’actionneur électromécanique ; et

[Fig.10] la [Fig.10] est une vue schématique en perspective de I’actionneur électro-
mécanique et de 1’accessoire illustrés aux figures 4 a 9, suite a I’assemblage de
I’accessoire sur I’actionneur électromécanique.

On décrit tout d’abord, en référence aux figures 1 et 2, une installation 100
comprenant un dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection solaire 3
conforme & un mode de réalisation 1’invention. Cette installation 100, installée dans un
batiment, non représenté, comportant une ouverture 1, fenétre ou porte, est équipée

d’un écran 2 appartenant au dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection
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solaire 3, en particulier un volet roulant motoris€.

Le dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection solaire 3 est par la suite
appelé « dispositif d’occultation ». Le dispositif d’occultation 3 comprend I’écran 2.

Le dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection solaire 3 peut &tre un volet
roulant, un store en toile ou avec des lames orientables, ou encore un portail roulant.
La présente invention s’applique a tous les types de dispositif d’occultation.

Ici, Iinstallation 100 comprend le dispositif d’occultation 3.

On décrit, en référence aux figures 1 et 2, un volet roulant conforme a un mode de
réalisation de I’invention.

Le dispositif d’occultation 3 comprend un tube d’enroulement 4 et un dispositif
d’entrainement motorisé 5. Le dispositif d’entrailnement motorisé 5 comprend un ac-
tionneur €lectromécanique 11 illustré a la [Fig.3].

L’écran 2 est configuré pour €tre déplacé, autrement dit est déplacé, au moyen du
dispositif d’entrainement motorisé 5 et, plus particulicrement, de 1’actionneur électro-
mécanique 11.

Ici, I’écran 2 du dispositif d’occultation 3 est enroulé sur le tube d’enroulement 4
entrainé par le dispositif d’entrailnement motorisé 5. Ainsi, I’écran 2 est mobile entre
une position enroulée, en particulier haute, et une position déroulée, en particulier
basse. Autrement dit, I’écran 2 est enroulable sur le tube d’enroulement 4. En outre, le
tube d’enroulement 4 est agencé de sorte a €tre entrainé en rotation par 1’actionneur
électromécanique 11.

Avantageusement, le dispositif d’occultation 3 comprend, en outre, un coffre 9.

L’écran 2 est disposé, autrement dit est configuré pour €tre disposé, au moins en
partie a I’intérieur du coffre 9, en particulier dans une configuration assemblée du
dispositif d’occultation 3.

L’écran 2 du dispositif d’occultation 3 est un écran de fermeture, d’occultation et/ou
de protection solaire, s’enroulant et se déroulant autour du tube d’enroulement 4, dont
le diametre intérieur est supérieur au diametre externe de I’actionneur électro-
mécanique 11, de sorte que I’actionneur €électromécanique 11 peut €tre inséré dans le
tube d’enroulement 4, lors de I’assemblage du dispositif d’occultation 3.

Le dispositif d’occultation 3 et, plus particulierement, le dispositif d’entrainement
motorisé 5 comprend I’actionneur électromécanique 11, en particulier de type
tubulaire.

Celui-ci permet de mettre en rotation le tube d’enroulement 4 autour d’un axe de
rotation X, de sorte a déplacer, en particulier dérouler ou enrouler, I’écran 2 du
dispositif d’occultation 3.

Ainsi, I’écran 2 peut étre enroulé et déroulé sur le tube d’enroulement 4. Dans 1’état

monté, I’actionneur €lectromécanique 11 est inséré dans le tube d’enroulement 4.
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Avantageusement, le dispositif d’occultation 3 comprend, en outre, deux coulisses
latérales 6. Chaque coulisse latérale 6 comprend une gorge 41. Chaque gorge 41 de
’une des coulisses latérales 6 coopere, autrement dit est configurée pour coopérer,
avec un bord latéral 2a de I’écran 2, en particulier dans la configuration assemblée du
dispositif d’occultation 3, de sorte a guider I’écran 2, lors du déplacement, en par-
ticulier lors de I’enroulement et du déroulement, de I’écran 2, en particulier autour du
tube d’enroulement 4.

De maniere connue, le volet roulant, qui forme le dispositif d’occultation 3, comporte
un tablier comprenant des lames horizontales articulées les unes aux autres, formant
I’écran 2 du volet roulant 3, et guidées par les deux coulisses latérales 6. Ces lames
sont jointives lorsque le tablier 2 du volet roulant 3 atteint sa position basse déroulée.

Dans le cas d’un volet roulant, la position haute enroulée correspond a la mise en
appui d’une lame d’extrémité finale 8, par exemple en forme de L, du tablier 2 du volet
roulant 3 contre un bord du coffre 9 du volet roulant 3 ou a I’arrét de la lame
d’extrémité finale 8 dans une position de fin de course haute programmée. En outre, la
position basse déroulée correspond a la mise en appui de la lame d’extrémité finale 8
du tablier 2 du volet roulant 3 contre un seuil 7 de l'ouverture 1 ou a I’arrét de la lame
d’extrémité finale 8 dans une position de fin de course basse programmée.

La premiere lame du volet roulant 3, opposée a la lame d’extrémité finale 8, est reliée
au tube d’enroulement 4 au moyen d’au moins une articulation 10, en particulier une
picce d’attache en forme de bande.

Le tube d’enroulement 4 est disposé a I’intérieur du coffre 9 du volet roulant 3. Le
tablier 2 du volet roulant 3 s’enroule et se déroule autour du tube d’enroulement 4 et
est logé au moins en partie a I’intérieur du coffre 9.

De maniere générale, le coffre 9 est disposé au-dessus de ’ouverture 1, ou encore en
partie supérieure de 1’ouverture 1.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5 est commandé par une unité de commande.
L’unité de commande peut étre, par exemple, une unité de commande locale 12.

L’unité de commande locale 12 peut étre reliée en liaison filaire ou non filaire avec
une unité de commande centrale 13. L unité de commande centrale 13 pilote 1’unité de
commande locale 12, ainsi que d'autres unités de commande locales similaires et
réparties dans le batiment.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5 est, de préférence, configuré pour exécuter
les commandes de déplacement, notamment de déroulement ou d'enroulement, de
I’écran 2 du dispositif d’occultation 3, pouvant étre émises, notamment, par 1’unité de
commande locale 12 ou I’unité de commande centrale 13.

L’installation 100 comprend soit I’unité de commande locale 12, soit I’unité de

commande centrale 13, soit I’unité de commande locale 12 et I’unité de commande
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centrale 13.

On décrit a présent, plus en détail et en référence aux figures 3 a 5, le dispositif
d’entrainement motorisé€ 5, y compris 1’actionneur électromécanique 11, appartenant a
I’installation 100 des figures 1 et 2.

L’actionneur électromécanique 11 comprend au moins un carter 17, en particulier
tubulaire, un moteur électrique 16, un support de couple 21, pouvant également €tre
appelé « téte d’actionneur » ou « point fixe », et un arbre de sortie 20.

Le moteur €lectrique 16 est monté, autrement dit est configuré pour €tre monté, a
I’intérieur du carter 17, en particulier dans une configuration assemblée de 1’actionneur
électromécanique 11.

Le moteur €lectrique 16 est représenté par son enveloppe a la [Fig.3], sans détails sur
ses €léments constitutifs internes. Le moteur €lectrique 16 n’est pas représenté a la
[Fig.5].

Avantageusement, le moteur électrique 16 comprend un rotor et un stator, non re-
présentés et positionnés de manicre coaxiale autour de I’axe de rotation X, qui est
également I’axe de rotation du tube d’enroulement 4 en configuration montée du
dispositif d’entrainement motorisé 5.

Avantageusement, le moteur électrique 16 peut étre de type sans balais & com-
mutation électronique, appelé également « BLDC » (acronyme du terme anglo-saxon
BrushLess Direct Current) ou « synchrone a aimants permanents », de type asynchrone
ou de type a courant continu.

Des moyens de commande de 1’actionneur électromécanique 11, permettant le dé-
placement de 1’écran 2 du dispositif d’occultation 3, sont constitué€s par au moins une
unité de contrdle 15, en particulier une unité électronique de controle. Cette unité de
contrdle 15 appartient a I’actionneur électromécanique 11 et est apte a mettre en fonc-
tionnement le moteur €lectrique 16 de I’actionneur €électromécanique 11 et, en par-
ticulier, a permettre 1’alimentation en énergie €lectrique du moteur électrique 16.

Ainsi, I'unité de controle 15 commande, notamment, le moteur électrique 16, de sorte
a ouvrir ou fermer I’écran 2, comme décrit précédemment.

Les moyens de commande de 1’actionneur électromécanique 11 comprennent des
moyens matériels et/ou logiciels.

A titre d’exemple nullement limitatif, les moyens matériels peuvent comprendre au
moins un microcontréleur 31, illustré a la [Fig.3].

Le dispositif d’entrainement motorisé 5 comprend 1’unité de contréle 15. L’unité de
contrdle 15 est reliée électriquement au moteur €lectrique 16.

Avantageusement, I’unité de contrdle 15 comprend, en outre, un premier module de
communication 27, comme illustré a la [Fig.3], en particulier de réception d’ordres de

commande, les ordres de commande étant émis par un émetteur d’ordres, tel que
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I’unité de commande locale 12 ou I’unité de commande centrale 13, ces ordres étant
destinés a commander le dispositif d’entrainement motorisé 5.

Le premier module de communication 27 de 1’unité de contrdle 15 est de type sans
fil. Le premier module de communication 27 est configuré pour recevoir des ordres de
commande radioélectriques.

Avantageusement, le premier module de communication 27 peut également
permettre la réception d’ordres de commande transmis par des moyens filaires.

L’unité de contrdle 15, I’unité de commande locale 12 et/ou l'unité de commande
centrale 13 peuvent €tre en communication avec une station météorologique déportée a
I'extérieur du batiment, incluant, notamment, un ou plusieurs capteurs pouvant étre
configurés pour déterminer, par exemple, une température, une luminosité ou encore
une vitesse de vent.

L’unité de contrdle 15, I’unité de commande locale 12 et/ou l'unité de commande
centrale 13 peuvent €galement étre en communication avec un serveur 28, de sorte a
contrdler 1’actionneur électromécanique 11 suivant des données mises a disposition a
distance par I’intermédiaire d’un réseau de communication, en particulier un réseau
internet pouvant étre reli€ au serveur 28.

L’unité de contrdle 15 peut €tre commandée a partir de I’unité de commande locale
12 et/ou centrale 13. L’unité de commande locale 12 et/ou centrale 13 est pourvue d'un
clavier de commande. Le clavier de commande de 1’unité de commande locale 12 ou
centrale 13 comprend un ou plusieurs éléments de sélection 14 et, éventuellement, un
ou plusieurs éléments d’affichage 34.

A titre d’exemples nullement limitatifs, les éléments de sélection peuvent étre des
boutons poussoirs ou des touches sensitives, les éléments d’affichage peuvent Etre des
diodes €lectroluminescentes, un afficheur LCD (acronyme du terme anglo-saxon
« Liquid Crystal Display ») ou TFT (acronyme du terme anglo-saxon « Thin Film
Transistor »). Les éléments de sélection et d’affichage peuvent €tre également réalisés
au moyen d’un écran tactile.

Avantageusement, I’unité de commande locale 12 et/ou centrale 13 comprend au
moins un deuxieme module de communication 36.

Ainsi, le deuxiéme module de communication 36 de I’ unité de commande locale 12
ou centrale 13 est configuré pour émettre, autrement dit €émet, des ordres de
commande, par des moyens sans fil, en I’occurrence radioélectriques, et, éven-
tuellement, par des moyens filaires.

En outre, le deuxiéme module de communication 36 de 1’unité de commande locale
12 ou centrale 13 peut également €tre configuré pour recevoir, autrement dit regoit, des
ordres de commande, en particulier par I’intermédiaire des mémes moyens.

Le deuxiéme module de communication 36 de 'unité de commande locale 12 ou
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centrale 13 est configuré pour communiquer, autrement dit communique, avec le
premier module de communication 27 de 1’unité de contrdle 15.

Ainsi, le deuxiéme module de communication 36 de I’ unité de commande locale 12
ou centrale 13 échange des ordres de commande avec le premier module de commu-
nication 27 de I'unité de contrdle 15, soit de maniére monodirectionnelle soit de
maniére bidirectionnelle.

Avantageusement, I’unité de commande locale 12 est un point de commande,
pouvant étre fixe ou nomade. Un point de commande fixe peut €tre un boitier de
commande destiné a étre fixé sur une facade d’un mur du batiment ou sur une face
d’un cadre dormant d’une fenétre ou d’une porte. Un point de commande nomade peut
étre une télécommande, un téléphone intelligent ou une tablette.

Avantageusement, I’unité de commande locale 12 et/ou centrale 13 comprend, en
outre, un contrbleur 35.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5, en particulier I’unité de controle 15, est, de
préférence, configuré pour exécuter des ordres de commande de déplacement,
notamment de fermeture ainsi que d’ouverture, de 1’écran 2 du dispositif d’occultation
3. Ces ordres de commande peuvent €tre émis, notamment, par 1’unité de commande
locale 12 ou par I’unité de commande centrale 13.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5 peut &tre contrdlé par 1’utilisateur, par
exemple par la réception d’un ordre de commande correspondant a un appui sur le ou
I’un des éléments de sélection 14 de I’unité de commande locale 12 ou centrale 13.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5 peut également €tre contrdlé automa-
tiquement, par exemple par la réception d’un ordre de commande correspondant a au
moins un signal provenant d’au moins un capteur et/ou a un signal provenant d’une
horloge de I’unité de controle 15, en particulier du microcontroleur 31. Le capteur et/
ou I’horloge peuvent étre intégrés a 1’unité de commande locale 12 ou a ’unité de
commande centrale 13.

Ici, ’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un céable d’alimentation
électrique 18.

Avantageusement, I’unité de contrdle 15 peut étre alimentée en énergie €lectrique au
moyen du cable d’alimentation €lectrique 18 connecté électriquement a au moins une
source d’alimentation en énergie électrique, non représentée, pouvant Etre, par
exemple, un réseau d’alimentation en €nergie électrique, notamment du secteur, et/ou a
une batterie, pouvant étre rechargeable, notamment au moyen d’un panneau photo-
voltaique ou d’un chargeur.

Ainsi, le cable d’alimentation électrique 18 permet une alimentation en énergie
électrique a partir de la ou des sources d’alimentation en énergie €lectrique.

Le carter 17 est creux. Le carter 17 comprend une premiere extrémité 17a et une
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deuxieme extrémité 17b. La deuxieme extrémité 17b est opposée a la premiere
extrémité 17a. L’arbre de sortie 20 est disposé, autrement dit est configuré pour étre
disposé, au niveau de la deuxicme extrémité 17b du carter 17, en particulier dans la
configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

L’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, une couronne 30. La
couronne 30 est disposée, autrement dit est configurée pour étre disposée, au niveau de
la premiere extrémité 17a du carter 17, en particulier dans la configuration assemblée
de I’actionneur €lectromécanique 11.

Ici, le carter 17 de 1’actionneur électromécanique 11 est de forme cylindrique,
notamment de révolution autour de 1’axe de rotation X, et est ouvert a chacune de ses
extrémités 17a, 17b.

Avantageusement, le carter 17 est un tube présentant une section circulaire.

Dans un exemple de réalisation, le carter 17 est réalisé dans un matériau métallique.

La maticre du carter de 1’actionneur électromécanique n’est pas limitative et peut étre
différente. Il peut s’agir, en particulier, d’une matiere plastique.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un
réducteur 19.

Le type et le nombre d’étages de réduction du réducteur ne sont pas limitatifs.

Le réducteur 19 est représenté par son enveloppe a la [Fig.3], sans détails sur ses
éléments constitutifs internes, qui sont connus en soi.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un frein 29.

A titre d’exemples nullement limitatifs, le frein 29 peut étre un frein a ressort, un
frein a came, un frein magnétique ou un frein électromagnétique.

Le frein 29 est configuré pour freiner et/ou pour bloquer en rotation I’arbre de sortie
20, de sorte a réguler la vitesse de rotation du tube d’enroulement 4, lors d’un dé-
placement de I’écran 2, et a maintenir bloqué le tube d’enroulement 4, lorsque
I’actionneur électromécanique 11 est désactivé électriquement.

Ici et comme visible a la [Fig.3], le frein 29 est configuré pour &tre disposé,
autrement dit est disposé, entre le moteur électrique 16 et le réducteur 19, c’est-a-dire a
la sortie du moteur électrique 16, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11.

En variante, non représentée, le frein 29 est configuré pour €tre disposé, autrement
dit est disposé, en particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur électro-
mécanique 11, entre I’unité de contrdle 15 et le moteur électrique 16, autrement dit a
I’entrée du moteur électrique 16, ou entre le réducteur 19 et I’arbre de sortie 20,
autrement dit a la sortie du réducteur 19, ou encore entre deux étages de réduction du
réducteur 19.

Avantageusement, le réducteur 19 et, éventuellement, le frein 29 sont montés,
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autrement dit sont configurés pour €tre montés, a I’intérieur du carter 17 de
I’actionneur électromécanique 11, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11.

Avantageusement, le réducteur 19 est accouplé, autrement dit est configuré pour €tre
accouplé, avec le rotor du moteur électrique 16, en particulier dans la configuration
assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

L’actionneur électromécanique 11 peut également comprendre un dispositif, non re-
présenté, de détection de fin de course et/ou d’obstacle, ce dispositif pouvant étre
mécanique ou €lectronique.

Le tube d’enroulement 4 est entrainé en rotation autour de 1’axe de rotation X et du
carter 17 de I’actionneur électromécanique 11 en étant soutenu par I’ intermédiaire de
deux liaisons pivot. La premiere liaison pivot est réalisée au niveau d’une premiere
extrémité du tube d’enroulement 4 au moyen de la couronne 30 insérée autour de la
premiere extrémité 17a du carter 17 de 1’actionneur électromécanique 11. La couronne
30 permet ainsi de réaliser un palier. La deuxieme liaison pivot, non représentée a la
[Fig.3], est réalisée au niveau d’une deuxieme extrémité du tube d’enroulement 4, non
visible sur cette figure.

Le support de couple 21 obture, autrement dit est configuré pour obturer, la premiere
extrémité 17a du carter 17, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11.

Ainsi, le support de couple 21 est disposé, autrement dit est configuré pour étre
disposé, au niveau de la premicre extrémité 17a du carter 17, en particulier dans la
configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

Avantageusement, le support de couple 21 est en saillie au niveau de la premicre
extrémité 17a du carter 17 de I’actionneur électromécanique 11, en particulier
I’extrémité 17a du carter 17 recevant la couronne 30.

Avantageusement, le support de couple 21 de I’actionneur électromécanique 11 est
configuré pour fixer I’actionneur électromécanique 11 sur un bati 23, en particulier a
une joue du coffre 9.

Ainsi, le support de couple 21 permet de reprendre les efforts exercés par
I’actionneur électromécanique 11, en particulier le couple exercé par I’actionneur élec-
tromécanique 11, par rapport a la structure du batiment. Le support de couple 21
permet avantageusement de reprendre, en outre, des efforts exercés par le tube
d’enroulement 4, notamment le poids du tube d’enroulement 4, de I’actionneur électro-
mécanique 11 et de I’écran 2, et d’assurer la reprise de ces efforts par la structure du
batiment.

Avantageusement, le support de couple 21 est fixé, autrement dit est configuré pour

étre fixé, au carter 17 au moyen d’un ou plusieurs éléments de fixation 24, en par-
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ticulier dans la configuration assemblée de I’actionneur électromécanique 11.

Ici et tel qu’illustré aux figures 4, 5, 9 et 10, les éléments de fixation 24 sont des vis
de fixation et des rainures emmanchées dans des échancrures.

Le type des éléments de fixation du support de couple au carter ne sont pas limitatifs
et peuvent étre différents. Ils peuvent étre, par exemple, des bossages, des éléments de
fixation par encliquetage élastique ou une combinaison de ces différents éléments de
fixation.

Avantageusement, le support de couple 21 comprend une premicre partie 21a et une
deuxieme partie 21b.

Avantageusement, la premicre partie 21a du support de couple 21 est configurée pour
coopérer, autrement dit coopere, avec le carter 17 de I’actionneur électromécanique 11,
en particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur électromécanique 11. En
outre, la deuxieme partie 21b du support de couple 21 est configurée pour coopérer,
autrement dit coopere, avec le bati 23, en particulier dans une configuration assemblée
de I’actionneur €lectromécanique 11 dans le dispositif d’occultation 3.

Avantageusement, la réalisation du support de couple 21 comprenant les premicre et
deuxiéme parties 21a, 21b en une seule picce permet d’améliorer la rigidité du support
de couple 21.

Avantageusement, au moins une portion de la premiére partie 21a du support de
couple 21 est de forme générale cylindrique et est disposée a I’intérieur du carter 17 de
I’actionneur électromécanique 11, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11.

Avantageusement, un diametre extérieur d’au moins une portion de la deuxi¢me
partie 21b du support de couple 21 est supérieur a un diametre extérieur du carter 17 de
I’actionneur électromécanique 11.

Avantageusement, le support de couple 21 comprend, en outre, une butée 21c. En
outre, la butée 21c est en appui, autrement dit est configurée pour étre en appui, avec le
carter 17, au niveau de la premicre extrémité 17a du carter 17, en particulier dans la
configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

Ainsi, la butée 21c du support de couple 21 permet de limiter I’enfoncement de la
premicre partie 21a du support de couple 21 dans le carter 17, suivant la direction de
I’axe de rotation X.

En outre, la butée 21c du support de couple 21 délimite les premicre et deuxicme
parties 21a, 21b du support de couple 21 I’une par rapport a I’autre.

Ainsi, seule la premiere partie 21a du support de couple 21 est disposée a I’ intérieur
du carter 17 de I’actionneur €électromécanique 11, suite a I’emmanchement du support
de couple 21 a I’intérieur du carter 17, jusqu’a la butée 21c, en particulier dans la

configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.
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Ici, 1a butée 21¢ du support de couple 21 comprend un épaulement et, plus particu-
lierement, elle est réalisée sous la forme d’une collerette, en particulier de forme cy-
lindrique et a génératrice rectiligne.

Ici et comme illustré aux figures 5 et 9, la couronne 30 est disposée ou insérée,
autrement dit est configurée pour étre disposée ou insérée, autour d’une partie du
support de couple 21, notamment la deuxieme partie 21b du support de couple 21, en
particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur électromécanique 11.

Avantageusement, la couronne 30 est libre en rotation autour du support de couple
21, en particulier de la deuxieme partie 21b du support de couple 21.

En variante et comme illustré a la [Fig.3], la couronne 30 est disposée ou insérée,
autrement dit est configurée pour étre disposée ou insérée, autour d’une partie du carter
17, en particulier dans la configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.
Dans ce cas, la couronne 30 est libre en rotation autour du carter 17.

Dans une autre variante, non représentée, la couronne 30 est disposée ou insérée,
autrement dit est configurée pour étre disposée ou insérée, d’une part, autour d’une
partie du support de couple 21, notamment la deuxi¢me partie 21b du support de
couple 21, et, d’autre part, autour d’une partie du carter 17 de I’actionneur électro-
mécanique 11, en particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur électro-
mécanique 11. Dans un tel cas, la couronne 30 peut étre libre en rotation, d’une part,
autour du support de couple 21, en particulier de la deuxieme partie 21b du support de
couple 21, et, d’autre part, autour du carter 17 de 1’actionneur électromécanique 11.

Avantageusement, le support de couple 21 comprend, en outre, un couvercle, non re-
présenté. En outre, le couvercle est monté, autrement dit est configuré pour €tre monté,
sur le support de couple 21, notamment sur la deuxi¢me partie 21b du support de
couple 21, en particulier dans la configuration assemblée de I’actionneur électro-
mécanique 11.

Avantageusement, le support de couple 21 de 1’actionneur électromécanique 11
supporte, autrement dit est configuré pour supporter, au moins une partie de 1’unité de
contrdle 15, en particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur €lectro-
mécanique 11.

Ici et tel qu’illustré aux figures 3 et 5, I’unité de contrdle 15 est ainsi disposée,
autrement dit intégrée, a I’intérieur du carter 17 de 1’actionneur €lectromécanique 11.

En variante, non représentée, 1’unité de contrdle 15 est disposée a I’extérieur du
carter 17 de I’actionneur électromécanique 11 et, en particulier, montée sur le coffre 9
ou dans le support de couple 21.

Avantageusement, le support de couple 21 comprend, en outre, au moins un
dispositif de sélection, non représenté, en particulier un bouton, pouvant étre, par

exemple, de type poussoir.
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Ce ou ces dispositifs de sélection sont configurés pour réaliser un réglage de
I’actionneur électromécanique 11 au travers d’un ou plusieurs modes de configuration,
appairer avec I’actionneur électromécanique 11 une ou plusieurs unités de commande
12, 13, réinitialiser un ou plusieurs parametres, pouvant €tre, par exemple, une position
de fin de course, réinitialiser la ou les unités de commande 12, 13 appairées ou encore
commander le déplacement de I’écran 2.

Avantageusement, le support de couple 21 comprend, en outre, au moins un
dispositif d’affichage, non représenté.

Ce ou ces dispositifs d’affichage sont configurés pour afficher une indication
visuelle, pouvant étre, par exemple, représentative d’un mode de fonctionnement de
I’actionneur électromécanique 11, en particulier un mode de configuration ou un mode
de commande, ou encore d’un état d’un organe du dispositif d’entrainement motorisé
5.

Avantageusement, le dispositif d’affichage comprend au moins une source
d’éclairage, non représentée, en particulier une diode électroluminescente, montée sur
une carte €lectronique et, éventuellement, un capot transparent ou translucide et/ou un
guide de lumiere, pour permettre le passage de la lumiere émise par la source
d’éclairage.

Avantageusement, le dispositif de sélection et le dispositif d’affichage sont reliés
électriquement, autrement dit sont configurés pour €tre reliés électriquement, a I’unité
de controle 15.

Le support de couple 21 peut comprendre soit le ou les dispositifs de sélection soit le
ou les dispositifs d’affichage, soit le ou les dispositifs de sélection et le ou les dis-
positifs d’affichage.

Avantageusement, I’arbre de sortie 20 de I’actionneur électromécanique 11 est
disposé a I’intérieur du tube d’enroulement 4 et au moins en partie a I’extérieur du
carter 17 de I’actionneur électromécanique 11.

Avantageusement, une extrémité de 1’arbre de sortie 20 est en saillie par rapport au
carter 17 de I’actionneur électromécanique 11, en particulier par rapport a la deuxicme
extrémité 17b du carter 17 opposée a la premicre extrémité 17a.

Avantageusement, I’arbre de sortie 20 de I’actionneur électromécanique 11 est
configuré pour entrainer en rotation un élément de liaison 22 reli€ au tube
d’enroulement 4. L’élément de liaison 22 est réalisé sous la forme d’une roue.

Lors de la mise en fonctionnement de 1’actionneur électromécanique 11, le moteur
électrique 16 et le réducteur 19 entrainent en rotation I’arbre de sortie 20. En outre,
I’arbre de sortie 20 de I’actionneur électromécanique 11 entraine en rotation le tube
d’enroulement 4 par I’intermédiaire de 1’élément de liaison 22.

Ainsi, le tube d’enroulement 4 entraine en rotation 1’écran 2 du dispositif
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d’occultation 3, de sorte a ouvrir ou fermer 1’ouverture 1.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un
dispositif de comptage, non représenté. Le dispositif de comptage est configuré pour
coopérer, autrement dit coopere, avec ’unité de contrdle 15. En outre, le dispositif de
comptage et I’unité de contrdle 15 sont configurés pour déterminer une position,
pouvant €tre appelée « courante », de I’écran 2.

Avantageusement, I’unité de contrdle 15 est configurée pour surveiller au moins un
signal P provenant du dispositif de comptage a une fréquence f prédéterminée,
notamment en fonction de la position de 1’écran 2.

Avantageusement, la couronne 30 comprend, sur sa face intérieure, une denture, non
représentée, configurée pour coopérer, autrement dit coopérant, avec un pignon, non
représenté, installé a I’intérieur du support de couple 21 ou, alternativement, a
I’intérieur du carter 17.

Ainsi, la denture de la couronne 30 est configurée pour entrainer en rotation,
autrement dit entraine en rotation, le pignon, de sorte a compter le nombre de tours du
tube d’enroulement 4.

Ici, la denture de la couronne 30 et le pignon forment le dispositif de comptage.

En variante, non représentée, le dispositif de comptage est de type magnétique.

Dans un tel cas, le dispositif de comptage peut comprendre une roue codeuse et un ou
plusieurs capteurs a effet Hall. La roue codeuse est reliée a une extrémité axiale du
rotor du moteur électrique 16. En outre, le ou chaque capteur a effet Hall est assemblé
sur une carte électronique de 1’unité de contrdle 15.

Ainsi, le dispositif de comptage permet de déterminer le nombre de tours réalisés par
le rotor du moteur électrique 16.

En variante, non représentée, le dispositif de comptage permet de déterminer le
nombre de tours réalisés par I’arbre de sortie 20 de I’actionneur électromécanique 11.

Le dispositif de comptage permet également de déterminer le sens de rotation du tube
d’enroulement 4 et/ou de gérer les positions de fin de course de I’écran 2.

Le type du dispositif de comptage n’est pas limitatif et peut €tre différent, en par-
ticulier de type optique, par exemple un encodeur équipé d’un ou plusieurs capteurs
optiques, ou de type temporel.

L’actionneur électromécanique 11 et, plus généralement, le dispositif d’entrainement
motorisé 5 comprend un accessoire 25.

L’accessoire 25 est monté, autrement dit est configuré pour étre monté, sur
I’actionneur électromécanique 11, autrement dit autour de I’actionneur électro-
mécanique 11, en particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur électro-
mécanique 11.

L’accessoire 25 est disposé, autrement dit est configuré pour €tre disposé, au niveau
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de la premicre extrémité 17a du carter 17, en particulier dans la configuration
assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

Avantageusement, I’accessoire 25 est monté, autrement dit est configuré pour €tre
monté, sur le support de couple 21 et/ou le carter 17, autrement dit autour du support
de couple 21 et/ou du carter 17, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11. L’expression « le support de couple 21 et/ou le
carter 17 » signifie soit le support de couple 21, soit le carter 17, soit le support de
couple 21 et le carter 17.

Ici, Paccessoire 25 est monté, autrement dit est configuré pour étre monté, sur la
couronne 30, autrement dit autour de la couronne 30, en particulier dans la confi-
guration assemblée de 1’actionneur €lectromécanique 11.

Avantageusement, I’accessoire 25 comprend au moins une rainure 26, autrement dit
au moins un €lément en creux. La couronne 30 comprend au moins une nervure 32,
autrement dit au moins un élément en saillie. En outre, la rainure 26 de ’accessoire 25
est montée, autrement dit est configurée pour €tre montée, sur la nervure 32 de la
couronne 30, en particulier dans la configuration assemblée de I’actionneur électro-
mécanique 11.

Ici, I’accessoire 25 comprend une seule rainure 26 et la couronne 30 comprend une
seule nervure 32.

Le nombre de rainures de I’accessoire et le nombre de nervures de la couronne ne
sont pas limitatifs et peuvent étre différents, de préférence égaux. Ils peuvent étre, par
exemple, supérieurs ou égaux a deux.

L’accessoire 25 est assemblé, autrement dit est configuré pour étre assemblé, avec le
tube d’enroulement 4, en particulier dans une configuration assemblée du dispositif
d’entrainement motorisé€ 5 et, plus généralement, du dispositif d’occultation 3.

Ainsi, ’accessoire 25 coopere ou est mis en contact, autrement dit est configuré pour
coopérer ou €tre mis en contact, avec le tube d’enroulement 4, de sorte a former la
premiere liaison pivot décrite précédemment en lien avec la couronne 30.

On décrit a présent, en référence aux figures 6 a 10, I’accessoire 25 de 1’actionneur
électromécanique 11, qui est illustré aux figures 32 5, 9 et 10 et conforme a un mode
de réalisation de I’invention.

L’accessoire 25 comprend au moins un premier bras 37 et un deuxieme bras 38.

Le premier bras 37 comprend une premiere extrémité 37a et une deuxieme extrémité
37b. La deuxieme extrémité 37b est opposée a la premiere extrémité 37a. La premiere
extrémité 37a du premier bras 37 comprenant un premier élément de charniere 39.

Le deuxiéme bras 38 comprend une premicre extrémité 38a et une deuxieéme
extrémité 38b. La deuxiéme extrémité 38b est opposée a la premicre extrémité 38a. La

premiere extrémité 38a du deuxieme bras 38 comprend un deuxieme élément de
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charniere 40.

En outre, le premier élément de charniere 39 de la premiere extrémité 37a du premier
bras 37 est imbriqué, autrement dit est configuré pour étre imbriqué, dans le deuxieme
élément de charnicre 40 de la premiere extrémité 38a du deuxieme bras 38.

Ainsi, le premier élément de charniere 39 de la premicre extrémité 37a du premier
bras 37 et le deuxieme €lément de charnicre 40 de la premiere extrémité 38a du
deuxieéme bras 38 forment une charniére, autrement dit une articulation.

De cette maniere, une telle construction de I’accessoire 25 permet de faciliter le
montage de celle-ci sur I’actionneur électromécanique 11 et d’améliorer 1I’ergonomie
de montage de celle-ci sur ’actionneur électromécanique 11 pour un opérateur ou pour
un installateur, tout en évitant des défauts qualité, notamment une casse de 1’accessoire
25.

Par conséquent, suite a I’écartement des premier et deuxieme bras 37, 38 de
I’accessoire 25 au moyen de la charniere formée par les premier et deuxieéme éléments
de charniere 39, 40, ’accessoire 25 peut €tre monté sur 1’actionneur électromécanique
11, en particulier autour de la couronne 30, selon un mouvement d’insertion de
I’accessoire 25 autour de la couronne 30 et, plus généralement, autour du carter 17 et/
ou du support de couple 21.

En outre, une telle construction de 1’accessoire 25 permet de simplifier une gestion
industrielle des composants nécessaires a la fabrication d’actionneurs électromé-
caniques, notamment un approvisionnement sur une ligne de fabrication des ac-
cessoires faisant partie intégrante d’actionneurs électromécaniques, étant donné que les
premier et deuxieme bras 37, 38 constituant I’accessoire 25 sont reli€s ’'un a 1’autre au
moyen des premier et deuxieme €léments de charniere 39, 40. L’ imbrication du
premier élément de charniere 39 et du deuxieme élément de charnicre 40 permet que
les premier et deuxieme bras 37, 38 formant 1’accessoire 25 sont attachés ensemble.

Par ailleurs, la charni¢re formée par les premier et deuxieme €léments de charnicre
39, 40 autorisant un écartement des premier et deuxicme bras 37, 38 de 1’accessoire 25
lors du montage de 1’accessoire 25 sur 1’actionneur électromécanique 11 permet
d’éviter d’endommager une étiquette 33 apposée, autrement dit collée, sur le carter 17
de I’actionneur €lectromécanique 11.

Ici, 'imbrication du premier élément de charniere 39 de la premiere extrémité 37a du
premier bras 37 avec le deuxieme élément de charniere 49 de la premicre extrémité 38a
du deuxieme bras 38 signifie que le premier €lément de charnicre 39 est engagé dans le
deuxieme élément de charniere 40.

Avantageusement, le premier élément de charnicre 39 de la premicre extrémité 37a
du premier bras 37 comprend au moins un pion 39a. Le deuxieme élément de charniere

40 de la premiere extrémité 38a du deuxiéme bras 38 comprend au moins un logement
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40a. En outre, le pion 39a du premier élément de charniere 39 est logé a I'intérieur du
logement 40a du deuxieme €élément de charniere 40.

Dans I’exemple de réalisation illustré aux figures 6 a 10, le premier élément de
charniere 39 de la premiere extrémité 37a du premier bras 37 comprend au moins une
patte 39b, un premier pion 39a et un deuxieme pion 39a. Le premier pion 39a est
solidaire de la patte 39b et le deuxieme pion 39a est solidaire de la patte 39b. Le
deuxieme €élément de charnicre 40 de la premicre extrémité 38a du deuxieme bras 38
comprend au moins une premiere oreille 40b, une deuxieme oreille 40b, un premier
logement 40a et un deuxieme logement 40a. Le premier logement 40a est ménagé dans
la premiere oreille 40b et le deuxieme logement 40a est ménagé dans la deuxicme
oreille 40b. En outre, le premier pion 39a du premier élément de charniére 39 est logé a
I’intérieur du premier logement 40a du deuxieme élément de charniere 40 et le
deuxieme pion 39a du premier élément de charniere 39 est logé a I’intérieur du
deuxieme logement 40a du deuxieme élément de charniere 40.

Ici et tel qu’illustré aux figures 6 et 7, le premier pion 39a et le deuxieme pion 39a du
premier élément de charniere 39 ne forment qu’un seul élément, en particulier un seul
cylindre, s’étendant le long d’une extrémité de la patte 39b du premier élément de
charniere 39.

En variante, non représentée, le premier pion 39a et le deuxieme pion 39a du premier
élément de charnicre 39 sont deux éléments distincts et sont reli€s a la patte 39b du
premier élément de charniere 39.

Ici, le premier élément de charniere 39 et le deuxieme €lément de charniere 40
forment une liaison pivot.

Avantageusement, I’accessoire 25 comprend, en outre, une butée 42. En outre, la
butée 42 limite, autrement dit est configurée pour limiter, un débattement angulaire a
entre le premier bras 37 et le deuxieme bras 38, lors d’une rotation du premier bras 37
par rapport au deuxieme bras 38 au moyen des premier et deuxieme éléments de
charniere 39, 40, autrement dit autour d’un axe de rotation Xc, tel qu’illustré a la
[Fig.8].

Ainsi, le premier bras 37 peut €tre orienté par rapport au deuxieme bras 38 selon un
mouvement de rotation, autour de 1’axe de rotation Xc, au moyen de la charnicre
formée par les premier et deuxieme éléments de charniere 39, 40 des premier et
deuxieme bras 37, 38, d’une valeur prédéterminée du débattement angulaire a.

Ici et tel qu’illustré aux figures 6 a 8, le deuxieme bras 38 comprend la butée 42. En
outre, lors d’un mouvement de rotation du premier bras 37 par rapport au deuxieme
bras 38, autour de 1’axe de rotation Xc, la butée 42 du deuxiéme bras 38 est mise en
appui, autrement dit est configurée pour étre mise en appui, avec le premier bras 37, en

particulier la patte 39b du premier élément de charniere 39.



WO 2022/233708 PCT/EP2022/061372

[0206]

[0207]

[0208]

[0209]

[0210]

[0211]

[0212]

[0213]

[0214]

[0215]

[0216]

[0217]

20

En variante, non représentée, lors d’un mouvement de rotation du premier bras 37
par rapport au deuxieme bras 38, autour de 1’axe de rotation Xc, la butée 42 du
deuxieme bras 38 est mise en appui, autrement dit est configurée pour €tre mise en
appui, avec le cylindre formant les premier et deuxieme pions 39a du premier €lément
de charniere 39.

Avantageusement, I’accessoire 25 présente un axe longitudinal X25.

Ici, I’axe longitudinal X25 est confondu avec I’axe de rotation X lorsque ’accessoire
25 est assemblé sur ’actionneur électromécanique 11.

Ici, I’axe longitudinal X235 est identique pour le premier bras 37 et pour le deuxiéme
bras 38 et ceux-ci sont confondus lorsque les premier et deuxieme bras 37, 38 de
I’accessoire 25 sont dans la position fermée.

Avantageusement, les premier et deuxieme bras 37, 38 formant 1’accessoire 25 sont
en matiere plastique.

Ici, I’accessoire 25 est obtenue par fabrication additive, pouvant €galement étre
appelée « impression 3D ». La fabrication additive est un procédé de fabrication de
pieces en volume par ajout de matiere en couches successives a partir d’'une modé-
lisation en trois dimensions.

Ainsi, I’imbrication du premier élément de charniere 39 de la premiere extrémité 37a
du premier bras 37 avec le deuxicme €lément de charniere 40 de la premiere extrémité
38a du deuxieme bras 38 est réalisée directement lors de la réalisation de I’accessoire
25, en particulier au moyen d’une machine de fabrication additive, sans avoir a réaliser
une opération d’assemblage du premier €lément de charniere 39 avec le deuxieéme
élément de charnicre 40.

En variante, le premier élément de charniere 39 de la premiere extrémité 37a du
premier bras 37 est assemblé avec le deuxieme €lément de charniere 40 de la premiere
extrémité 38a du deuxieéme bras 38 par encliquetage élastique.

Avantageusement, la deuxieme extrémité 37b du premier bras 37 comprend un
premier élément de fixation 43. La deuxieme extrémité 38b du deuxicme bras 38
comprend un deuxieme élément de fixation 44. En outre, le premier €lément de
fixation 43 de la deuxieme extrémité 37b du premier bras 37 est assemblé avec le
deuxieme €lément de fixation 44 de la deuxieme extrémité 38b du deuxi¢me bras 38.

Avantageusement, les premier et deuxieme €léments de fixation 43, 44 sont des
éléments de fixation par encliquetage €lastique.

En variante, les premier et deuxi¢me éléments de fixation 43, 44 sont des ¢léments de
fixation par emboitement.

Avantageusement, I’accessoire 235, en particulier chacun des premier et deuxi¢me
bras 37, 38, comprend, en outre, une collerette 45, en particulier de forme cylindrique

et a génératrice rectiligne. Le support de couple 21, en particulier la deuxieme partie
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21b du support de couple 21, comprend un €paulement 48. En outre, la collerette 45 de
I’accessoire 25 est en appui, autrement est configurée pour étre en appui, contre
I’épaulement 48 du support de couple 21, en particulier dans la configuration
assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

Ainsi, ’accessoire 25 est maintenu en position par rapport au support de couple 21
au moyen de la collerette 45 et de I’épaulement 48. Autrement dit, 1’accessoire 25 est
bloqué en translation par rapport au support de couple 21 au moyen de la collerette 45
et de I’épaulement 48, suivant une direction axiale définie par I’axe de rotation X.

Ici, la collerette 45 est ménagée au niveau d’une surface d’extrémité 25a de
I’accessoire 25.

Avantageusement, I’accessoire 235, en particulier chacun des premier et deuxi¢me
bras 37, 38, comprend, en outre, des éléments en saillie 46, autrement dit des nervures
ou des €léments en relief. Le tube d’enroulement 4 comprend des €léments en creux,
autrement dit des rainures ou des enfoncements, non représentés. En outre, chaque
élément en saillie 46 de 1’accessoire 25 est logé, autrement dit est configuré pour €tre
logé, a I'intérieur de 1’'un des éléments en creux du tube d’enroulement 4, en particulier
dans la configuration assemblée du dispositif d’entrainement motorisé 5 et, plus géné-
ralement, du dispositif d’occultation 3.

Ainsi, ’accessoire 25 est maintenu en position par rapport au tube d’enroulement 4
au moyen des €léments en saillie 46 et des €léments en creux. Autrement dit,
I’accessoire 25 est bloqué en rotation par rapport au tube d’enroulement 4 au moyen
des éléments en saillie 46 et des éléments en creux, autour de 1’axe de rotation X.

Avantageusement, en particulier dans la configuration assemblée du dispositif
d’entrainement motorisé 5 et, plus généralement, du dispositif d’occultation 3, chaque
élément en saillie 46 comprend au moins un godron 47. En outre, chaque godron 47 de
I’un des éléments en saillie 46 est inséré, autrement dit est configuré pour étre inséré,
dans I’un des éléments en creux du tube d’enroulement 4.

Ainsi, les godrons 47 des €léments en saillie 46 de 1’accessoire 25 permettent de
garantir un emmanchement en force de 1’accessoire 25 sur le tube d’enroulement 4.

Ici, chaque élément en saillie 46 comprend un seul godron 47.

Le nombre de godrons de chaque élément en saillie n’est pas limitatif et peut &tre
différent. Il peut &tre, par exemple, supérieur ou égal a deux.

Grice a la présente invention, le premier élément de charniere de la premiere
extrémité du premier bras et le deuxieme élément de charniere de la premicre extrémité
du deuxieme bras forment une charniere.

De cette manicre, une telle construction de 1’accessoire permet de faciliter le montage
de celui-ci sur I’actionneur électromécanique et d’améliorer I’ergonomie de montage

de celui-ci sur I’actionneur électromécanique pour un opérateur ou pour un installateur,
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tout en évitant des défauts qualité, notamment une casse de I’accessoire.

Bien entendu, de nombreuses modifications peuvent €tre apportées aux exemples de
réalisation décrits précédemment, sans sortir du cadre de I’invention défini par les re-
vendications.

En variante, non représentée, 1’accessoire 25 forme une couronne de 1’actionneur
électromécanique 11. Ainsi, I’accessoire 25 remplace la couronne 30, telle que décrite
précédemment, ou I’accessoire 25 ne forme qu’une seule piece avec la couronne 30.

En outre, les modes de réalisation et variantes envisagés peuvent &tre combinés pour
générer de nouveaux modes de réalisation de I’invention, sans sortir du cadre de

I’invention défini par les revendications.
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Revendications

Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
d’occultation (3),

I’accessoire (25) comprenant au moins :

- un premier bras (37), le premier bras (37) comprend une premiere
extrémité (37a) et une deuxieme extrémité (37b), et

- un deuxieme bras (38), le deuxi¢me bras (38) comprend une premiere
extrémité (38a) et une deuxieme extrémité (38b),

caractérisé

en ce que la premiere extrémité (37a) du premier bras (37) comprend un
premier élément de charniere (39),

en ce que la premiere extrémité (38a) du deuxieme bras (38) comprend
un deuxieme élément de charniere (40),

et en ce que le premier élément de charniere (39) de la premicre
extrémité (37a) du premier bras (37) est imbriqué dans le deuxieéme
élément de charniere (40) de la premicre extrémité (38a ) du deuxiecme
bras (38).

Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
d’occultation (3) selon la revendication 1, caractérisé

en ce que le premier élément de charniere (39) de la premiere extrémité
(37a) du premier bras (37) comprend au moins un pion (39a),

en ce que le deuxieme élément de charniere (40) de la premiere
extrémité (38a) du deuxieme bras (38) comprend au moins un logement
(40a),

et en ce que le pion (39a) du premier élément de charnicre (39) est logé
a I’intérieur du logement (40a) du deuxieme élément de charnicre (40).
Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
d’occultation (3) selon la revendication 2, caractérisé

en ce que le premier élément de charniere (39) de la premiere extrémité
(37a) du premier bras (37) comprend au moins :

- une patte (39b),

- un premier pion (39a), le premier pion (39a) étant solidaire de la patte
(39b), et

- un deuxieme pion (39a), le deuxieme pion (39a) €tant solidaire de la
patte (39b),

en ce que le deuxieme élément de charniere (40) de la premiere

extrémité (38a) du deuxieme bras (38) comprend au moins :
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- une premicre oreille (40b),

- une deuxieme oreille (40b),

- un premier logement (40a), le premier logement (40a) étant ménagé
dans la premiere oreille (40b), et

- un deuxieme logement (40a), le deuxieme logement (40a) étant
ménagé dans la deuxieme oreille (40b),

et en ce que le premier pion (39b) du premier €lément de charnicre (39)
est logé a I’intérieur du premier logement (40a) du deuxieme élément de
charniere (40) et le deuxieme pion (39b) du premier élément de
charniere (39) est logé a I’intérieur du deuxieme logement (40a) du
deuxieme €lément de charniere (40).

Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
d’occultation (3) selon I’une quelconque des revendications 1 a 3, ca-
ractérisé

en ce que la deuxieme extrémité (37b) du premier bras (37) comprend
un premier €lément de fixation (43),

en ce que la deuxieme extrémité (38b) du deuxieme bras (38) comprend
un deuxi¢me élément de fixation (44),

et en ce que le premier élément de fixation (43) de la deuxicme
extrémité (37b) du premier bras (37) est assemblé avec le deuxicme
élément de fixation (44) de la deuxieme extrémité (38b) du deuxieme
bras (38).

Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
d’occultation (3) selon I’une quelconque des revendications 1 a 4, ca-
ractérisé

en ce que 1’accessoire (25) comprend, en outre, une butée (42),

et en ce que la butée (42) limite un débattement angulaire (o) entre le
premier bras (37) et le deuxieme bras (38), lors d’une rotation du
premier bras (37) par rapport au deuxieme bras (38) au moyen des
premier et deuxieme éléments de charniere (39, 40).

Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
d’occultation (3) selon I’une quelconque des revendications 1 a 5, ca-
ractéris€ en ce que le premier élément de charniere (39) et le deuxicme
élément de charnicre (40) forment une liaison pivot.

Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
d’occultation (3) selon I’une quelconque des revendications 1 a 6, ca-
ractéris€ en ce que I’accessoire (25) est obtenu par fabrication additive.

Accessoire (25) d’un actionneur électromécanique (11) d’un dispositif
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d’occultation (3) selon I’une quelconque des revendications 1 a 6, ca-
ractéris€ en ce que le premier élément de charniere (39) de la premiere
extrémité (37a) du premier bras (37) est assemblé avec le deuxicme
élément de charniere (40) de la premicre extrémité (38a) du deuxiecme
bras (38) par encliquetage €lastique.
[Revendication 9] Actionneur €lectromécanique (11) d’un dispositif d’occultation (3),
I’actionneur électromécanique (11) comprenant au moins :
- un carter (17), le carter (17) étant creux, le carter (17) comprenant une
premicre extrémité (17a) et une deuxieme extrémité (17b), la deuxieme
extrémité (17b) étant opposée a la premicre extrémité (17a),
- un moteur électrique (16), le moteur électrique (16) étant monté a
I'intérieur du carter (17),
- un support de couple (21), le support de couple (21) obturant la
premicre extrémité (17a) du carter (17),
- un arbre de sortie (20), I’arbre de sortie (20) étant disposé au niveau de
la deuxieme extrémité (17b) du carter (17), et
- un accessoire (25), I’accessoire (25) étant monté sur I’actionneur élec-
tromécanique (11) et dispos€ au niveau de la premicre extrémité (17a)
du carter (17),
caractérisé en ce que 1’accessoire (25) est conforme a I’une quelconque
des revendications 1 a 8.
[Revendication 10] Actionneur électromécanique (11) d’un dispositif d’occultation (3) selon
la revendication 9, caractérisé
en ce que I’actionneur électromécanique (11) comprend, en outre, une
couronne (30), la couronne (30) étant disposée au niveau de la premiere
extrémité (17a) du carter (17),
et en ce que I’accessoire (25) est monté sur la couronne (30).
[Revendication 11] Dispositif d’occultation (3),
le dispositif d’occultation (3) comprenant au moins :
- un écran (2),
- un tube d’enroulement (4), I’écran (2) étant enroulable sur le tube
d’enroulement (4), et
- un actionneur électromécanique (11), le tube d’enroulement (4) étant
agencé de sorte a €tre entrainé en rotation par 1’actionneur électro-
mécanique (11),
caractérisé
en ce que 1’actionneur électromécanique (11) est conforme a la reven-

dication 9 ou a la revendication 10,
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et en ce que 1’accessoire (25) est assemblé avec le tube d’enroulement

4.
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